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1.1.2 TOIMINTA-ASENTOPIIRUSTUS
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1.1.3 KULJETUSMITAT JA - PAINOT

Pituus
Leveys
Korkeus
Paino

1.1.4 TOIMINTAMITAT JA - PAINOT

Ty0Oskentelykorkeus max
Lavakorkeus max
Sivu - ulottuma max

Kaantyvyys

Tyodtason kuorma, max
- 2 henkilod + lisdkuorma
- 1 henkilo + lisdkuorma

TyOtason mitat:

- leveys

- Syvyys
- korkeus

Tyotason kaantyvyys

Tukijalkavali, pituussuunta
poikittaissuunta

Tukijalkavoima max

1.1.5 TOIMINTAOLOSUHTEET

Sivuttaisvoima max
Tuulen nopeus max

Alin kayttdlampotila
Maapohjan kaltevuus max
Alustan kallistuma max

6,7 m
1,8 m
2,1 m
1490 kg

15,0 m

13,0 m

(9,0m / 80 kg)
8,0 m /120 kg
6,5 m / 215 kg

360°

215 kg
55 kg tai
135 kg

1,25 m
0,8 m
1,1 m

+/- 40°

3,9 m
40m

12.000 N (1200 kg)

400 N
12,5 m/s
-25°C
5 o

0,3°
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1.1.6 HYDRAULIJARJESTELMA
Tilavuusvirta, nimellinen n. 6,01 / min
Jarjestelméan paine 190 bar
Sailion tilavuus n. 15 litraa
Paluusuodatin 10 pn
Venttiilit: - kasiohjatut tukijalkaventtiilit
- sdhkoohjatut ON - OFF- puomistoventtiilit
1.1.7 SAHKOJARJESTELMA
Sahkoliitanta 230V/50Hz/16A
Sahkdmoottori, 1 - vaihe 1,9 kW / 230V,
3000 1/min
Ohjausjannite 24 V
Varalaskujarjestelman akut 2 kpl x 12V / 6,5 Ah
Johdotus ja kaksoispistorasiat tyétasolla 230V
1.1.8 LISAVARUSTEET
1.1.8.1 HYDRAULINEN AJOLAITE
Maennousukyky n. 15 %
Nopeus nim/s
Voimanldhde laitteen hydraulikoneikko
Toimilaitteet hydraulisylinteri, 2 kpl
hydraulimoottori, 2 kpl
Venttiilit kasiohjausventtiilit
1.1.9 MELU JA TARINA
A-painotettu &anenpainotaso <70dB
Koko kehoon kohdistuvaa tarinda Ei havaittavissa
DEXTER
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1.2

1.2.1

TEKNINEN RAKENNEKUVAUS

YLEISTA

DEXTER 15 Z on teleskooppipuominen hinattava henkilonostin, jonka tydskentelykorkeus on
15 m ja tyGtason kuorma 215 kg.

Laitteen kaikki kantavat rakenteet on valmistettu erikoislujasta ohutlevyterdksesta.
Pintakasittelynd on paaosin ulkopuolella maalaus ja sisdpuolella ruostesuojaus.
Voimanldhteend on 230 V/ 1,9 kW:n sdhkdmoottorin kayttdma hydraulikoneikko. Hydrauliikan
ohjaus tapahtuu alavaunussa manuaalisesti ja puomistossa sahkdisesti

RUNKO JA TUKIJALAT

Laitteen runko on kotelopalkeista ja profiileista hitsattu keharakenne, joka toimii
perdvaunualustana, nostimen runkona ja koostuu seuraavista padosista:

1. Runko

Tukijalat

Tukilevyt

Tukijalkojen laakeroinnit

Tukijalkasylinterien laakeroinnit, jalka

Tukijalkasylinterien laakeroinnit, runko

o Ul W
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Lisdksi rungossa on kiinnityspaikat seuraaville osille ja varusteille:

akselisto

vetokytkin / tydntdjarru
jarruvaijerit

lokasuojat

nokkapyora
kaantolaakeri
puomiston kuljetustuki
vetoaisan kahvat
nostolenkit
hydraulikoneikko
tukijalkaventtiilit
jarjestelmaventtiilit
hydraulilapivientiliitin
rungon sahkokeskus
rajakytkimet

valot ja heijastimet
suojalevyt
hydrauliletkut ja putket
sahkokaapelit

Kiinnityspaikat seuraaville lisdvarusteosille:
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- ajolaitteen rullat
- ajolaitteen sylinterit
- ajolaitteen venttiilit

Kaantyvat tukijalat ovat hydraulikayttoiset, kotelopalkkirakenteiset ja niilld on suuri tasausvara.
Isot tukilevyt pienentavat pintapainetta ja sallivat tasauksen epatasaisellekin maapohjalle.
Tukijalkasylinterit ovat runkopalkkien suojassa ja lisdksi mannanvarsi on suojattu toiminta-
asennossa.

Tukijalat on laakeroitu itsevoitelevilla liukulaakereilla.

Sylinterien silmukoissa on nivellaakerit.

Kaikki laakeroinnit on varustettu voitelunipoilla

1.2.2 JALUSTA

Jalusta on my0Os kotelopalkkirakenteinen ja koostuu seuraavista pdosista:
Jalusta

Kaéantolaakeri

Pydritysvaihde

Puomiston momenttivipu

Momenttivivun laakerointi

Nostosylinterin laakerointi

Vakaajasylinterin laakerointi

Puomiston laakerointi

©No U hwh =
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Lisdksi jalustassa on kiinnityspaikat seuraaville osille:
- pyOrityslaitteiston venttiilistd

- hydraulilapivienti

- jalustan ohjauskeskus ja suoja

- rajakytkimet

- varalaskuakut

- hydrauliletkut- ja putket

- sahkokaapelit

- suojat

Pydrityslaitteisto ja lapivienti mahdollistavat laitteen pyorityksen rajattomasti molempiin
suuntiin. Pyodrityslaitteisto koostuu kaantblaakerista, kierukkavaihteesta, hammaspyorasta ja
hydraulimoottorista. Kierukkavaihde on itsepidattava ja toimii nain ollen jarruna.
Nostosylinterin alapdd on laakeroitu momenttivipuun, joka huomioi tydtasolla olevan kuorman
ja puomiston pituuden aiheuttamat muutokset puomiston momenttiin.
Momenttivipu ja puomisto on laakeroitu itsevoitelevilla liukulaakereilla.
Sylinterien silmukoissa on nivellaakerit.
Kaikki laakeroinnit on varustettu voitelunipoilla.

1.2.3 PUOMISTO

Puomisto on 3- osainen teleskooppipuomisto, jota voidaan portaattomasti kayttdd edelld mai-
nitun momentinvartijan sallimissa rajoissa.

Puomisto koostuu seuraavista osista:

|- puomi

II- puomi

Ill- puomi

Venytys- ja sisdanvetoketjut

Ulosvetoketjun laakerointi

Sisadanvetoketjun laakerointi

oV HwN—
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7. Liukupalat
8. Energiansiirtorata
9. Alavakaajasylinterin laakerointi
10. Nostosylinterin laakerointi
1. Venytysylinterin laakerointi
12. Venytysylinterin laakerointi
13. Ylavakaajasylinterin laakerointi
14. Tyo6tason kannakkeen laakerointi
16
n 1
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Lisaksi puomistossa on kiinnikkeet seuraaville osille:

- puomiston venttiiliyksikko

- hydrauliletkut ja- putket

- sahkokaapelit

Puomit on valmistettu levyistd sarmaamalla ja hitsattu palkeiksi. Puomien muoto on optimoitu
teleskooppipuomistokayttéon sopivaksi.

DEXTER LI KAPPALE 1
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Puomiston nosto ja lasku tapahtuu nostosylinterilla. Teleskoopin venytys ja sisdanveto
suoritetaan venytyssylinterilla ja ketjuilla. Venytyssylinteri sijaitsee puomiston alapinnassa ja
ketjut puomiston sisalla.

TyOtason vakaajajarjestelména on suljettu hydraulinen jarjestelma.

Alavakaajasylinteri on kiinnitetty jalustan ja | - puomin valille ja yldvakaajasylinteri 1ll - puomin
ja tason kannakkeen vilille. Ty6tason asentoa voidaan saataa hydraulisesti.

Hydrauliletkut ja sdhkokaapelit viedaan jalustasta tyotasolle puomiston sivulla ulkopuolella
olevaa energiarataa pitkin. Teleskooppilikkeen matkan letkut ja kaapelit ovat
energiansiirtoketjussa.

Nostosylinterin ja vakaajasylinterin silmukoissa on nivellaakerit.

Venytyssylinterin varren silmukassa on nivellaakeri.

Ketjuntaittopydrat on laakeroitu itsevoitelevilla liukulaakereilla.

Laakeroinneissa on voitelunipat.

1.2.4 TYOTASOKOKOONPANO

Tyo6taso koostuu seuraavista osista:
Tyotaso

Tyo6tason kannake
Vakaajasylinterin laakerointi
Sahkdruuvin nivelet

Pohja ja suojat

[C I N SCR
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Tyo6taso on ohutseindisista terdsputkista hitsattu kehdrakenne, jonka pohja on
alumiininystyralevya.

Ty6taso on kiinnitetty Ill- puomin pddssa olevaan kannakkeeseen. Ty6tasoa voidaan kaantaa
kannakkeeseen nahden +/- 40° kayttolaitteena olevalla séhkdsylinterilla.

TyoOtason asentoa voidaan sdatada tason ohjauskeskuksen vakaajajérjestelmén ohjaimella,
tdma on tarpeellista mikali taso ei ole vaakasuorassa esim. lampétilavaihteluiden takia.

1.2.5 AKSELISTOKOKOONPANO

Nostin on varustettu jarrullisella jousitetulla akselistolla ja siihen liittyvilld varusteilla seka
valoilla ja heijastimilla seuraavasti:

1. Jarrullinen, jousitettu akselisto

2. Tyontdjarrullinen vetopaa

DEXTER LIF KAPPALE 1
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Jarrutankovarusteet
Renkaat levypyorineen
Nokkapyora
Lokasuojat
Pistotulppa
Jakorasia
Takavalot

Etuvalot
Takasumuvalo
Kolmioheijastin
Sivuheijastin
Kaapelointi

Akselisto on kumijousitettu ja varustettu jarruilla, joissa on peruutusautomatiikka.
Tyontdjarrullinen vetopadd on varustettu 50 mm:n kuulakytkimelld, kdsijarrulla ja turvavaijerilla.
Nokkapydéra on sinkitty ja tukevarakenteinen.
Lokasuojat ovat alumiiniset.

1.2.6 HYDRAULIJARJESTELMA

Hydraulijarjestelma koostuu seuraavista yksikoistd ja paaosista:

2.
3.

Hydraulikoneikko

Jarjestelmaventtiiliyksikko
Tukijalkaventtiiliyksikkd

DEXTER LIF
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WwENOU A

10.
11.
12.

Tukijalkasylinterit
Hydraulilapivientiliitin

Pyorityksen hydraulimoottori
Pydrityksen venttiiliyksikko
Nostosylinteri

Alavakaajasylinteri
Venytyssylinteri

Puomiston venttiiliyksikko
Ylavakaajasylinteri

Putket, letkut, liittimet, kiinnittimet

Lisavarusteiden osat:

13.
14.
15.

Ajolaitteen moottorit

Ajolaitteen sylinterit

Ajolaitteen ohjausventtiiliyksikko
Putket, letkut, liittimet, kiinnittimet

Hydraulijarjestelméan voimanlahteend on 230 V / 1,9 kW :n 1 - vaihesdhkémoottori.
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1.2.7

Koneikkoyksikdssa on liséksi hammaspyOrapumppu, imusiivild, sailié, valikappale, kytkyt,
paineenrajoitin ja paluusuodatin.

Jarjestelmaventtiileilld ohjataan éljyvirtaus joko tukijaloille tai puomistolle ja aikaansaadaan
puomiston 2- nopeusjarjestelma. Venttiilit ovat ON- OFF sadhkdsuuntaventtiileita
Tukijalkaventtiileilla ohjataan tukijalkasylintereitd, venttiilit ovat kasisuuntaventtiileita.
Tukijalkasylinterit ovat 2- toimisia ja varustettu mannanpuoleisella lukkoventtiililla.
Hydraulilapivientiliitin mahdollistaa puomiston pyoérittdmisen rajattomasti.

Hydraulimoottori pyorittda vaihteen ja kaantdlaakerin valitykselld puomistoa. Moottori on
gerotortyyppinen ja varustettu kaksoispaineenrajoittimella. Paineenrajoitin sijaitsee pyoritys-
venttiiliyksikdssa, jossa on myds pyorityksen ON- OFF sahkdsuuntaohjausventtiili.
Nostosylinteri on 2- toiminen, varustettu mannan- sekd varrenpuolen kuormanlaskuventtiileilla
ja varalaskuventtiililla.

Alavakaajasylinteri on 2- toiminen ja yhdistetty samankokoiseen yldvakaajasylinteriin niin, etta
on aikaansaatu suljettu hydraulipiiri. Ylavakaajasylinteri on varustettu molemmin puolin
kuormanlaskuventtiililla.

Venytyssylinteri on 2- toiminen ja varustettu mannanpuoleisella kuormanlaskuventtiililla.
Puomiston venttiiliyksikdssa sijaitsee noston, venytyksen ja vakauksen ON - OFF sah-
kdsuuntaohjausventtiilit, vakaajajarjestelman kuormanlaskuventtiili ja varalaskujarjestelman
vastaventtiilit.

Hydrauliletkut ovat terdskudosvahvisteisia korkeapaineletkuja ja tarkoitettu kdytettdvaksi myos
matalissa ldmpotiloissa. Teleskooppilikkeen matkan letkut ovat energiansiirtoketjun suojassa.
Lisdvarusteena olevan hydraulisen ajolaitteen voimanlahteend on nostimen hydraulikoneikko.
Sylinterit ovat kaksitoimisia ja varustettu molemmin puolin lukkoventtiililld. Ajolaitteen rullia
pyorittdd gerotortyyppiset hydraulimoottorit. Ajolaitetta ohjataan késisuuntaventtiileilla.

SAHKOJARJESTELMA

DEXTER LI KAPPALE 1
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Sahkojarjestelma koostuu seuraavista padosista ja yksikoista:
Sahkémoottori

Rungon keskus

Tukijalkojen rajakytkimet

Jalustan keskus

Ulottuman rajakytkimet

Kuljetusasennon rajakytkin

Teleskoopin rajakytkin

Varalaskuakut 10,

Aznimerkki
10. Tyotason keskus 12
11. Sahkoéruuvi '
12. Kaksoispistorasia

- Kaapelointi, kiinnittimet \

L ONO ORI N
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Laitteen sahkonsyoéttdarvot ovat 230 V / 16 A. Sdhkdmoottorin teho on 1,9 kW ja
pyOrimisnopeus 3000 1/min.

Rungon keskuksessa sijaitsevat automaattisulake, lamporele, sulakkeet 24 V, vikavirtasuoja,
kontaktori, releet, tukijalkojen merkkivalo, kayttotuntimittari, muuntaja, tasasuuntaajat,
kondensaattorit, stop- painike, start- painike, vaihtokytkin.

Jokaisella tukijalalla on turvarajakytkin ilmaisemassa tukijalkojen olevan levitetyt.

Jalustan keskuksessa sijaitsevat puomiston ohjauksen 1- nopeuskytkimet, hatédseis- painike,
avainkytkin, varalaskupainike, varalaskuakkujen jannitemittari, sulakkeet, kondensaattorit,
releet.

Puomiston rajakytkimia ovat ulottuman turvarajakytkin ja sen varakytkin, kuljetusasennon
rajakytkin ja teleskoopin rajakytkin.

Jalustan rakenteiden suojassa on varalaskujarjestelméan virtaldhteena hyyteléakut, 2 x 12 V /
6,5 Ah.

Jalustan keskuksen vierelld on &animerkki, jonka kéyttdpainike on tydtasolla.

Tyotason keskuksessa sijaitsevat puomiston ohjaimet, 2- nopeus- kytkin, hataseis- painike,
start- painike, stop- painike, tyokorin k&&nnon ohjain, vakaajan ohjain, varalaskupainike,
aanimerkin painike, ulottuman merkkivalo ja varavalo.

Tydtason kdanto keskiasennosta molempiin suuntiin suoritetaan séhkdsylinterilla.
Sahkosylinteri on itsepidattava ja se sijaitsee tason pohjarakenteiden suojassa.
Sahkotyokalujen kayttdéa varten tydtasolla on 230 V:n kaksoispistorasiat.

Kaikki kaapelit tayttdvat pakkasvaatimukset, teleskooppiliikkeen matkan kaapelit ovat
energiansiirtoketjun suojassa.

DEXTER LI KAPPALE 1
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Nostimen pienin nimelliskuorma on 120 kg. Tatd pienemmalld kuormalla ulottuma kasvaa.
( Esim. 80 kg ulottuma katkoviivoituksella)
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ALA OTA LISAKUORMAA YLHAALTA !

1.4 KOEKUORMITUSPOYTAKIRJA

Merkki ja tyyppi DEXTER 15 Z
Valm. n:o ja - vuosi
Koepaikka / paivdmaara
Kokeen suorittaja

Koekuorma G + G, 215 kg + 55 kg = 270 kg

Kuorman etdisyys R R, =60m R, =55m
Puomiston kulma «a a, = 0° a, = 60°
Tukileveys A 4,0 m

Maapohjan kaltevuus 0,3°

Koekuormitus suoritetaan pyorittdmalla puomistoa 360° molemmissa asennoissa.
Koekuormitus ylikuormalla ( 270 kg ) suoritetaan vain valmistajan toimesta.
Vuositarkastusten yhteydessa koekuormitus tehdaan max korikuormalla ( 215 kg ).
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1.5 KILVET
Osa Nimitys
1. Sahkonsyottéarvot- Kilpi
2. Varo tukijalkaa- kilpi
3. Tukijalkojen ohjauskilpi
4. Max tukivoimakilpi
5. Varmista tuenta - Kilpi
6. Tukijalkojen ajo- ohjekilpi

Sijainti Kpl

Runko (kojepistorasia)
Runko (oikea etujalka)
Rungon ohj. keskus
Rungon ohj. keskus
Rungon ohj. keskus
Rungon ohj. keskus

—_— ) ) e ) e
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10.
11.
13.

Kone-/ CE- kilpi
Kaapelin kiertyminen- Kilpi
Yleisohje kayttajalle- kilpi
Paivittaistarkastuskilpi
SSK -(max kuorma )kilpi
Varoituskilpi

Jalusta

Jalusta

Jalusta ja tyétaso
Jalusta ja tyétaso
Jalusta 1, tydtaso 2
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2.1

2.2

2.3

NOSTIMEN TOIMINTA

Akselistolaitteet

Laite on varustettu kumijousitetulla akselistolla ja vetopaalla, joissa on mekaaninen
tyontojarru. Tyontdjarru kytkee nostimen jarrut paalle vetoajoneuvon jarruttaessa.
Peruutettaessa peruutusautomatiikka kytkee jarrut pois paalta.

Kasijarrun "jarru p&alla" - toiminto on jousikuormitettu. Kasijarru ei valttamatta pida
taaksepain, joten nostimen paikallaan pysyminen on varmistettava esim. pyorakiiloilla.
Nokkapydrd helpottaa laitteen siirtelyd, nokkapyoran avulla myds asetetaan nostin ajoneuvon
vetokoukkuun ja irrotetaan koukusta.

Kuulakytkin toimii kaksivaiheisesti, nostoliikkeellad lukitus vapautuu ja k&antoliikkeelld kytkin
avautuu.

Turvavaijeri kytkee kasijarrun paalle, mikali kuulakytkin irtoaa vetokuulasta hinauksen aikana.
Nostimen peravaunuvalolaitteet kytkeytyvat padalle ja pois liittdmalld pistoke vetoajoneuvon
pistorasiaan.

Séahkoliiténta

Nostimen sd8hkdnsyotdn kojepistorasia sijaitsee rungon etuosassa, tukijalkakotelon
pystyseindssa.

Syéttdjohdon pistoke tulee kytked 230 V / 16 A :n suojamaadoitettuun pistorasiaan.
Nostimen sahkdjarjestelmd on varmistettu 16A B-kdyrén johdonsuoja-automaatilla, mité ei saa
muuttaa. Laite on suunniteltu kdytettdvaksi sdhkopisteissd, missd oikosulkuvirta on vahintaan
100 A.

Aggregaattia kdytettdessd johdonsuoja-automaatin riittdvan nopea poiskytkentd heikkenee.
Laitteen hydraulikoneikon sdhkémoottori kdynnistyy rungon ohjauskeskuksen start-
painikkeesta.

Tukijalat

Nostimessa on neljd hydraulitoimista kdantyvaa tukijalkaa, joiden ohjausventtiilit sijaitsevat
rungon ohjauskeskuksen vieressad. Rungon ohjauskeskuksen valintakytkin tulee olla
asennossa "tukijalkojen ajo".

Mikali valintakytkin on "puomiston ajo” - asennossa ei tukijalkoja voi kayttda, myos
puomiston ajo on estetty, koska tukijalkoja ei ole levitetty.

Etujalat ajetaan aina ensiksi ja nostetaan nokkapyora irti maasta, sen jalkeen lasketaan taka-
jalat ja tasataan laite.

Laite pysyy tukevasti tukijalkojen varassa, koska sylintereissd on lukkoventtiilit.
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2.5

2.6

Tukijalat on varustettu mekaanisilla turvarajakytkimilla, jotka ilmaisevat, etta laitteen tukijalat
on riittavasti levitetty, talldin syttyy rungon ohjauskeskukseen vihred merkkivalo. Mikali jalat
eivat ole riittavasti levitetyt, estyy puomiston ajo.

Tasauksen purku suoritetaan painvastaisessa jarjestyksessa. Tukijalkojen ajo on estetty mikéali
puomisto ei ole kuljetustuella. Oikealla puolella puomiston nivelessa on mekaaninen
turvarajakytkin, joka ilmaisee puomiston olevan tuella. Kuljetusasennossa jalat pysyvat
ylhaalla, silld mannanvarren puolella on sylintereissa lukkoventtiilit.

Kaantd

Nostinta voidaan k&antda esteettd molempiin suuntiin, koska kaantokeskiéssa on hydrauliikalle
lapivientiliitin. Puomistoa k&annettdessa tulee huomioida sahkdkaapeleiden kiertyminen
kaantokeskitssa, ja oikaista kaapelit saanndllisesti pyorittamallad takaisinpain. Kaantolaitteisto
koostuu hydraulimoottorista, kierukkavaihteesta, hammaspyorasta ja kaantolaakerista.

Vaihde on kiinnitetty jalustaan ja kdantdlaakerin hammastuspuoli runkoon. Hydraulimoottori on
liitetty kierukkavaihteen ensidakselille, vaihteen toisioakselilla on hammaspyora, joka on
hammaskosketuksessa kaantolaakeriin.

Kierukkavaihteen vélityssuhde on niin suuri, ettd vaihde on itsepidattava ja toimii néin
k&annon jarruna.

K&annon ohjausventtiili on ON- OFF- sahkdsuuntaventtiili. Kéantdmoottori on suojattu
ylikuormitukselta erilliselléd kaksoispaineenrajoittimella. Venttiilit ovat samalla peruslevylla
jalustan oikealla puolella.

Kaant6a voidaan ohjata jalustan ohjauskeskuksesta tai tyotason ohjauskeskuksesta. Jalustan
ohjauskeskuksessa on valintakytkin, jolla voidaan valita ohjaus jalustasta tai tydtasolta.
Rungon keskuksen valintakytkin tulee olla asennossa "puomiston ajo" ja puomisto tulee olla
nostettu irti kuljetustuesta. Mikali tukijalat eivat ole levitetyt ei puomiston ajo ole mahdollinen.
Kaannon hatakayttd tapahtuu lapimenevastd ensidakselista erilliselld tyokalulla.

Ulottumanvalvonta

Ulottumanvalvontalaite estdd puomiston laskun ja teleskoopin venytyksen, mikali kuormasta
aiheutuva momentti on lilan suuri. Talloin syttyy keltainen merkkivalo ty6tason
ohjauspaneeliin. Puomiston teleskooppia on ajettava sisdanpain tai puomistoa on nostettava
kunnes merkkivalo sammuu, ettd voidaan jatkaa nostimen ajoa.

Valvontalaitteen momenttivipu on laakeroitu toisesta pdastdan jalustaan. Nostosylinteri on
laakeroitu momenttivipuun laheltd vivun laakerointia. Vivun toisessa paassa on puristusjousi,
joka painuu kasaan, mikali vipuun kohdistuu nostosylinteristd liian suuri voima.

Vipuun on kiinnitetty kaksi mekaanista turvarajakytkinta, joista toinen on varsinainen rajakytkin
ja toinen on varmistusraja. Punainen merkkivalo ty6tason ohjauskeskuksessa ilmaisee, etta
ollaan varmistusrajalla.

Puomiston nosto

Puomiston nosto ja lasku suoritetaan nostosylinterilld, joka on, kuten edelld on esitetty,
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laakeroitu alapaastaan momenttivipuun ja ylapaastaan |- puomiin.

Nostosylinterissd on molemmin puolin kuormanlaskuventtiilit letkurikkojen ym. takia. Lisaksi
sylinterin venttiililaatassa on varalaskupatruunaventtiili.

Noston ohjausventtiili on ON- OFF- sahkdsuuntaventtiili, joka sijaitsee samalla peruslevylla
venytyksen ja vakaajan venttiilien kanssa puomistoventtiiliyksikdssa, |- puomin sivulla, oikealla
puolella.

Puomiston noston ohjaus on mahdollista, kuten pyorityksenkin ohjaus seka jalustan, etta
tydtason ohjauskeskuksesta. Myds puomiston nostolle on jalustasta yksi nopeus ja tyotasolta
kaksi.

Puomiston venytys

Puomiston venytys ja sisdanveto tapahtuu sylinterilla ja ketjuilla. Venytyssylinteri on kiinnitetty
I- puomin alapintaan ja mannanvarren silmukka II- puomin suuhun, alapintaan. Sylinteri
tyontaa Il- puomin ulos I- puomin sisasta.

Venytysketjut, 2 kpl, on kiinnitetty puomiston sisalla Ill- puomin perdpdahan ja toisesta paasta
I- puomin suuhun ulkopuolelle. Ketjut on johdettu IlI- puomin suussa olevien taittopydrien
kautta, mistd johtuen Il - puomin tullessa ulos vetavat ketjut myos Ill- puomin ulos saman
matkan.

Sisdanvetoketju on kiinnitetty puomiston sisalla Ill- puomin perdan ja toisesta paasta I-
puomin suuhun sisdpuolelle. Ketju on johdettu puomiston sisélld II- puomin perédpdassa
olevan taittopyoran kautta, joten ketju vetaa Ill- puomin sisdédn samassa suhteessa kuin |l-
puomi liikkuu.

Liukupalat ohjaavat puomeja niiden liukuessa toisiinsa ndhden. Liukupalat sijaitsevat I-
puomin suussa, Il- puomin perdssa ja suussa seka lll- puomin perdssa.

Sylinterin mannanpuolella on turvaventtiilind kuormanlaskuventtiili.

Sylinterin nopeuden lisddmiseksi varrenpuolen paluudljy johdetaan mannanpuolelle puomistoa
venytettdessa.

Venytyssylinterin ohjausventtiili on ON- OFF- sahkosuuntaventtiili, joka sijaitsee
puomistoventtiiliyksikdssa.

Venytyksen ohjaimet ja toiminta ovat kuten pyoritykselld ja nostolla molemmissa
ohjauskeskuksissa.

Tydtason vakaus

TyOtason vakaajajarjestelména on suljettu hydraulijarjestelma. Alavakaajasylinteri on laakeroitu
jalustan ja |- puomin valiin. Ylavakaajasylinteri on laakeroitu Ill - puomin ja ty6tason
kannakkeen valiin. Sylinterit ovat samankokoiset ja niiden liitdnnat on yhdistetty niin, ettd on
aikaansaatu suljettu hydraulipiiri eli puomistoa nostettaessa tai laskettaessa, ylavakaajasylinteri
pitdd tyotason vaakasuorassa.

Alavakaajasylinterissa ei ole mitdan turvaventtiileitd. Ylavakaajasylinterissa on
kuormanlaskuventtiili molemmin puolin.

Vakaajajarjestelman ON- OFF- sahkdsuuntaohjausventtiili ja kuormanlaskuventtiili sijaitsevat
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2.10

2.1

2.12

puomistoventtiiliyksikdssa. Venttiilien avulla voidaan tayttda suljettua jarjestelmaa eli korjata
tydtason asentoa tarvittaessa.
Jarjestelman tayton ohjausvipu sijaitsee tydtason ohjauskeskuksessa.

Tyotason pyoritys (k&&anto)

Tybtasoa voidaan k&antda noin 40° kumpaankin suuntaan kayttdlaitteena olevalla
sahkdsylinterilla. Sahkosylinteri on ruuvinostin, joka on itsepidattava.
Sahkosylinteri on niveldity tydtason kannakkeeseen ja tyotason pohjaan.
Kaannon ohjain sijaitsee tyétason ohjauspaneelissa.

Energianvienti

Nostin on teleskooppipuominen ja nain ollen kaapeleita ja letkuja ei voi kiinteasti asentaa
puomeihin.

Puomiston vasemmalla puolella on energiansiirtolinja, joka koostuu tukikourusta,
energiansiirtoketjusta ja tukiputkesta.

Vakaajajarjestelman letkut ja sdhkdkaapelit vieddan teleskooppiliikkeen matkan
energiansiirtoketjun ja tukiputken sisdssa.

Energiansiirtoketju on kiinnitetty toisesta p&astdan tukikouruun ja toisesta paastaan
tukiputkeen. Tukiputki on kiinnitetty Ill- puomin yldp&dhan ja tuettu |l- puomin suusta
tukirullalla.

Varalaskujérjestelma

Jos puomiston ajoliikkeet eivat toimi, voidaan puomisto laskea varalaskujarjestelméan avulla.
Jalustan ja tyétason ohjauskeskuksessa on keltainen varalaskupainike, jota painamalla
puomiston teleskooppi menee sisdan ja puomisto laskeutuu.

Varalaskupainike kytkee nostosylinterin varalaskuventtiilin auki ja teleskoopin ohjausventtiilin
siten, ettd nostosylinterin mannanpuoleinen 6ljy ohjautuu venytyssylinterin varrenpuolelle.
Talldin samanaikaisesti puomisto laskee ja menee sisaan.

Mikali puomiston venytystd ei ole ajettu tai venytyssylinteri tulee sisddn ennen nostosylinteria,
kytkee |- puomin perdssa, sisdpuolella oleva rajakytkin venytyssylinterin ohjausventtiilin niin,
ettd Oljy ei enda ohjaudu venytyssylinterin varrenpuolelle vaan sailiddn.
Varalaskujarjestelméan oljyvirtausten johtamiseksi oikein on puomiston venttiiliyksikdssa 2
vastaventtiilia.

Varalaskujarjestelmén virtaldhteend on 2 kpl hyyteldakkuja jalustan rakenteiden suojassa.

Hydraulinen ajolaite
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Lisdvarusteena laitteeseen on saatavissa hydraulinen ajolaite. Ajolaite toimii siten, etta
hydraulisylinterilld painetaan ajolaitteen rulla rengasta vasten ja hydraulimoottorilla pyoritetaan
rullaa, joka siis ’vetaa” pyoran pinnasta.

Ajolaitteen voimanlahteena on nostimen hydraulikoneikko.

Molemmille renkaille on oma sylinteri ja vetomoottori ja niitd voidaan kayttaa erillisesti.
Sylinterien lukkoventtiili varmistaa, etta rulla pysyy kiinni renkaassa tai kuljetusasennossa.
Ajolaitteen ohjaus tapahtuu kasiventtiileilld, jotka sijaitsevat oikeanpuoleisen vetoaisan
sisareunalla. Sylintereille on yksi yhteinen ohjausventtiili. Moottoreille on erilliset
ohjausventtiilit, joita ohjataan joko erikseen tai samanaikaisesti.

Rungon ohjauskeskuksen valintakytkin tulee olla asennossa ’tukijalkojen ajo”.
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3.2.6 Tukijalkarajakytkinten toiminnan ilmaisimet 17

. TURVALLISUUSOHJEET
3.1 YLEISOHJEET
TUTUSTU LAITTEEN KAYTTOOHJEISIIN AINA ENNEN KAYTTOA

Sailytd ohjeet nostimen mukana ohjekirjan sailytyskotelossa.
Varmista, ettd kaikki laitteen kayttdjat, myos tilapaiset, tutustuvat ohjeisiin ennen kayttoa.
Ennen henkilénostoa varmista, etta kaikki nelja tukijalkaa ovat tukevasti kantavalla alustalla.

VARO YMPARISTON SAHKOJOHTOJA

- Noudata maéaraysten mukaisia véahimmaisetaisyyksia

NOSTIMEN KAYTTO VILKKAASTI LIIKENNOIDYLLA ALUEELLA

- Aitaa alue jossa tyOskentelet puomeilla riittdvan laajalta alueelta
- Kaytéd alueen merkitsemiseen vilkkuvaloja
- Noudata tieliikennelain maarayksia

ILMASTO - OLOSUHTEET

- MAX tuulennopeus 12,5 m/s
VARO PUUSKITTAISTA TUULTA ! puuskissa tuulen nopeus saattaa ylittaa
suurimman sallitun

- ALIN sallittu kayttélampétila - 25°C

- Poista lumi ja jaa kulkuteiltd ja tyotasolta sekd nostimen rakenteista, joissa ne
voisivat aiheuttaa vaurioita

ALA YLITA NOSTIMEN SALLITTUA KUORMAA

TYOTASOLLA TULEE KAYTTAA HENKILOKOHTAISIA
PUTOAMISSUOJAIMIA

ALA KAYTA NOSTINTA MUUTA KUIN HENKILOIDEN NOSTOON

ALA KAYTA NOSTINTA KERROSTEN VALISEEN HENKILOIDEN TAI
TAVAROIDEN KULJETUKSEEN
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3.2
3.2.1

3.2.1.1

ALA KAYTA VIALLISTA NOSTINTA ilmoita puutteet ja viat

ALA OTA RISKEJA NOSTIMEN KAYTOSSA

KAYTA NOSTINTA HARKITEN JA RAUHALLISESTI

ALA KAYTA KOROKKEITA TYOTASOLLA

ALA KIIPEA TYOTASON KAITEELLE

ALA HEITA TYOTASOLTA ESINEITA

ALA JATA NOSTINTA VARTIOIMATTA YLOSNOSTETTUUN ASENTOON
ESIMERKIKSI| YON YLI

NOUDATA ANNETTUJA TARKASTUS - JA HUOLTO - OHJEITA SEKA
AIKAVALEJA

TURVALAITTEET
HYDRAULIJARJESTELMAN TURVALAITTEET

Tukijalkasylinterin lukkoventtiilit

Jokaisen tukijalan sylinteri on varustettu lukkoventtiileilld, joka lukitsevat
sylinterin normaalikdytossa aina ajon paattyessa ja vauriotilanteissa esim.
letku katkeaa, moottori vaurioituu tms.

Lukkoventtiilit sijaitsevat peruslevyssa, joka on kiinnitetty ruuveilla sylinteriin,
littimid ja letkuja ei ole valissa. Lukkoventtiili on paineohjattu vastaventtiili,
joka vaatii erillisen avauspaineen avautuakseen.
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3.2.1.2 Pydritysmoottorin paineenrajoitin

Pyoritysmoottori on varustettu kaksoispaineenrajoittimella, jolla hydraulipaine
on rajoitettu nimellispainetta pienemmaksi. Nain on saatu rajoitettua
pyorityslaitteiston voimaa, niin ettei tyotasolla pysty vaurioittamaan itse
nostinta eika ulkopuolisia kohteita ja pyodrityksen kykenee estdamaan hen-
kildovoimin. Paineenrajoitin suojaa myds hydraulimoottoria ylikuormitukselta.

Paineenrajoitinta ei saa saatda valmistajan arvoa suuremmaksi.
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3.2.1.3 Nostosylinterin kuormanlaskuventtiilit

Nostosylinteri on varustettu mannan- seka varrenpuolen kuormanlasku-
venttiileilla, jotka lukitsevat sylinterin normaalikaytéssa aina ajon paattyessa
niin, ettd puomisto ei padse nousemaan eika laskemaan.

Vauriotilanteessa, esim letkuvaurio, venttiilit toimivat kuten edellad lukiten
sylinterin, mutta ylikuormitustilanteessa venttiilit alkavat hitaasti vuotamaan ja

suojaavat ndin puomistoa ja muita kantavia rakenteita.

Kuormanlaskuventtiili sijaitsee peruslevyssa, joka on kiinnitetty ruuveilla
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sylinteriin. Venttiili vaatii avautuakseen erillisen avauspaineen.

3.2.1.4 Venytyssylinterin kuormanlaskuventtiili

Venytyssylinteri on varustettu ménnanpuoleisella kuormanlaskuventtiililla.
Venttiili suojaa ja toimii, kuten edelld nostosylinterissakin.

Kuormanlaskuventtiili sijaitsee sylinterin perdkappaleeseen ruuveilla kiin-
nitetyssa peruslevyssa.
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3.2.1.5 Vakaajajarjestelméan turvaventtiilit

Vakaajasylinteri on varustettu sek& mannan - ettd varrenpuolen kuor-
manlaskuventtiileilld. Venttiilit suojaavat ja toimivat kuten edelld on kerrottu.

Venttiilit sijaitsevat ylavakaajasylinterin perdkappaleeseen ruuveilla Kiinnitetyssa
peruslevyssa.

Alavakaajasylinterissa ei tarvita turvaventtiileitd, koska kuorma on ylava-
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kaajasylinterin varassa.

Puomiston venttiiliyksikdn vakaajaventtiilistd on varustettu kaksoislukko-
venttiililld ja kuormanlaskuventtiililla.

Lukkoventtiilin tehtdvana on pitdad suljettu hydraulipiiri tiiviind niin, ettad tyétason
asento pysyy kaikissa olosuhteissa muuttumattomana.

Jos kuitenkin kay niin, ettd tydtaso ei ole suorassa ja laitetta ajetaan, on
olemassa suuri vaara, ettd rakenteet vaurioituvat. Vaurioiden ehkaisemiseksi
on jarjestelmassa kuormanlaskuventtiilit, jotka alkavat hitaasti vuotaa, mikali
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jarjestelmaan kohdistuu ylipainetta.

3.2.2 OHJAUSJARJESTELMAN TURVALAITTEET
3.2.2.1 Tukijalan rajakytkin

Jokainen tukijalka on varustettu turvarajakytkimelld, joka estda puomiston
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kayton mikali tukijalkoja ei ole riittdvasti levitetty. Rungon keskukseen syttyy
vihred merkkivalo mikali kaikki tukijalat ovat levitetyt. Rajakytkimet sijaitsevat
suojattuna tukijalan laakeroinnin I&heisyydessa.

3.2.2.2 Kuljetusasennon rajakytkin

D E/(TER“F TS KAPPALE 3




12(17)

KAYTTOOHJE

TURVALLISUUSOHJEET DEXTER 1 5 Z

Kuljetusasennon turvarajakytkin estdd tukijalkojen kayton, mikali puomisto ei
ole kuljetustuella. Rajakytkin sijaitsee oikealla puolella puomiston nivelessa.

3.2.2.3 Momentinvalvontalaitteen rajakytkin
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Kuormanvalvontalaitteen rajakytkin estda teleskoopin venytyksen ja puomiston
laskun, mikali kuormasta aiheutuva momentti ylittda sallitun. Ty6tason ohjaus-
kenttdan syttyy talldin keltainen merkkivalo.

Rajakytkimelle on varmistusraja, mikd on saadetty toimivaksi siind tapaukses-
sa, ettd varsinainen rajakytkin on vaurioitunut. Varmistusrajakytkimen
toiminnan ilmaisee punainen merkkivalo tydtason ohjauskentassa.
Rajakytkimet sijaitsevat jalustan keskelld, valvontalaitteen momenttivivun
etuosassa, alapinnassa.

3.2.2.4 Aanimerkki
Aéanimerkki sijaitsee jalustan ohjauskeskuksen vieressa ja @animerkin painike
tyotason ohjauskentassa.

3.2.3 Varalaskujarjestelma

DEXTER LIFTS KAPPALE 3
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Nostimessa on turvajarjestelména varalaskujarjestelma, mikali nostimen
puomiston ajoliikkeet eivat toimi.

Varalaskujarjestelman virtaldhteend on jalustan rakenteiden suojassa olevat
hyytel6akut.

Jalustan ja tydtason ohjauskeskuksessa on keltainen varalaskupainike, jota
painamalla teleskooppipuomisto menee sisdan ja laskee alas samanaikaisesti.
Hydraulisesti varalasku toimii siten, ettd varalaskupainike kytkee nostosylinterin
varalaskuventtiilin auki ja teleskoopin ohjausventtiilin siten, ettd nostosylinterin
mannanpuoleinen 0ljy ohjautuu venytyssylinterin varrenpuolelle.

Mikali puomiston venytysta ei ole ajettu ulospain tai venytyssylinteri tulee
sisddn ennen kuin puomisto on alhaalla, kytkee | - puomin perassa, sisa-
puolella oleva rajakytkin venytyssylinterin ohjausventtiilin niin, etta o6ljy
ohjautuu sailiéoon.

D E/(TER“F IS KAPPALE 3
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Pyorityksen varakayttéa varten laitteen pydritysventtiiliyksikon suojakotelossa
on tyokalu, jolla vaihteen toisioakselista voidaan puomisto pyoérittdd haluttuun

suuntaan turvallista varalaskua varten.
Venttiiliyksikdn suuntaventtiilin karan kasikayttopainikkeesta tulee painaa

samanaikaisesti pyodrityksen aikana.

DEXTER LIFTS CAPPALE 3
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3.2.4 Venytysketjuston turvarajakytkin

Venytysketjuston turvarajakytkin estda teleskoopin ulosajon, mikali ketju on
I0ystynyt tai katkennut. Rajakytkin sijaitsee I-puomin p&alld suojakotelon
sisdlla. Rajakytkimen toiminnan ilmaisee punainen merkkivalo jalustan
ohjauskeskuksessa.
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3.2.5 Henkildkohtaisten putoamissuojainten kaytt6é ja Kiinnitys

Asetuksen 403/2008 258 mukaan teleskooppi- ja nivelpuominosturin
henkilonostokorissa tyontekijan on kaytettava henkilékohtaisia

putoamissuojaimia.

Tallaisena putoamissuojaimena toimivat esimerkiksi kokovaljaat, vaimentimella
varustettu sdadettava turvakoysi tai kelautuva tarrain.

Turvakdyden kiinnityspiste DEXTER- teleskooppi- ja nivelpuominostimissa.

DEXTER LIFTS KAPPALE 3
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3.2.6 Tukijalkarajakytkinten toiminnan ilmaisimet

Vuoden 2009 alusta on rungon sahkdkeskuksen kanteen lisatty
merkkivalot, jotka ilmaisevat onko tukijalan rajakytkin kytkeytynyt.

Punainen merkkivalo sammuu kunkin tukijalan kohdalta, kun tukijalkarajakytkin kytkeytyy.
Kun kaikki nelja punaista merkkivaloa ovat sammuneet, syttyy tukijalkojen vihred
merkkivalo ja ty6tason nosto on mahdollista.

HUOM: Tukijalkojen rajakytkimet ilmaisevat vain, etta tukijalat on
levitetty riittavaan tuentaleveyteen. Tarkista aina ennen nostoa, etta
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kaikki tukijalat ovat tukevasti kiintealla alustalla, ja ettd pyérat on
nostettu irti maasta.
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4. NOSTIMEN KAYTTO

4.1 YLEISOHJEET
- Kayttdjan on oltava vahintdan 18 - vuotias
- Kayttdjan on saatava riittdva opastus nostimen kayttéon

- Tutustu huolellisesti ohjekirjan sisaltdon ennen laitteen kaytta-
mista

- Tee itsellesi selvaksi kaikki turvallisuuteen liittyvat ohjeet

- Noudata kaikkia valmistajan antamia ohjeita mm. mitkd tarkastuk-
set on tehtdva ennen kayttdonottoa

- Mikali mahdollista, ensimmainen kayttéonotto tulisi tehda nos-
timen myyjan kanssa

- Esta asiattomien henkildiden paasy tydskentelyalueelle

DEXTER LI KAPPALE 4
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4.2 SIIRTO HINAAMALLA
4.2.1 Ajoneuvoon kytkenta

Lahtotilanteessa nostin kuljetusasennossa, syéttdjohto irrotettuna, nokkapyora
laskettuna ja kasijarru kytkettyna.

- Saada nokkapydralla kuulakytkin oikealle korkeudelle
- Tarkista, ettd ajoneuvolla saa hinata 1500 kg:n peradvaunua
Kytkentélaitteen suurin teknisesti sallittu pystysuuntainen

kuormitus S = 100 kg

- Ohjaa ajoneuvo niin, ettd vetokoukku on tarkalleen kuulakytkimen
kohdalla, kytke ajoneuvon kasijarru

HUOM | OHJAA AJONEUVOA VAROVASTI, HENKILOIDEN LOUKKAANTUMISRISKI,
KONEIDEN VAURIOITUMISRISKI

- Laske kuulakytkin vetokoukkuun nokkapydralla

DEXTER LI KAPPALE 4
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HUOM ! TARKISTA KUULAKYTKIMEN LUKITTUMINEN

\'-"&L&

St
M1

Kuulakytkimen ollessa lukittuna vetokuulaan tulee lukituksen tarkastusilmaisimen osoittimen
olla vihrealld merkitylld + / OK alueella.

- Kytke perdvaunupistoke ajoneuvon pistorasiaan

- Aseta turvavaijeri

- Vapauta nostimen kasijarru

- Tarkista valojen toiminta

DEXTER LIFTS KAPPALE 4
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- Tarkista renkaiden ilmanpaine silmamaaraisesti
- Tarkista tukijalkojen ja puomiston kuljetusasento

- Tarkista, ettei tyotasolla ole kuormaa tai henkildita
- Nosta nokkapyoéra kuljetusasentoon

HUOM ! MUISTA NOSTAA NOKKAPYORA JA VARMISTAA SEN KULJETUSASENTO
HUOM ! NOSTINTA HINATESSA ON HUOMIOITAVA TIELIKENNEMAARAYKSET,
SEKA VETOAUTON HINAUKSEEN KAYTTAMISEN OHJEET JA
RAJOITUKSET
HUOM | LAITTEELLA EI SAA KULJETTAA TAVARAA LIIKENTEESSA
4.2.2 Irrotus ajoneuvosta
- Kytke ajoneuvon kasijarru
- Kytke nostimen kasijarru
HUOM | VARMISTA LAITTEEN PAIKALLAAN PYSYMINEN TAAKSEPAIN, KASIJAR-
RUN PITOKYKY HUONOMPI TAAKSEPAIN
- Laske nokkapyora
- Irrota turvavaijeri
- Irrota peradvaunupistoke
HUOM ! MUISTA IRROTTAA TURVAVAIJERI JA PISTOKE
- Irrota kuulakytkin vetokoukusta, nostoliikkeelld lukitus vapautuu ja
kaantoliikkeelld kytkin avautuu
- Veivaa nokkapydralla kytkin niin ylos, ettd ajoneuvon voi ajaa
pois
DEXTER
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4.3 NOSTIMEN KAYNNISTYS
- Liitd syottdjohto nostimen kojepistorasiaan

230V ~ 50Hz / 10Aa

- Liitd syottdjohdon toinen pdd suojamaadoitettuun 230V / 16 A
pistorasiaan

- Syéttéjohdon jatkojohdon tulee olla vahintddn 3 x 2,5 mm? ja
enintddn 50 m pitka

HUOM | VARMISTA, ETTA JATKOJOHTO ON EHDOTTOMASTI SUOJAMAA-
DOITETTU

HUOM ! TARKISTA SYOTTO - JA JATKOJOHDON KUNTO
HUOM ! TARKISTA, ETTElI JATKOJOHTO MENE KULKUTEIDEN YLI TAI VAURIOIDU
LAITETTA KAYTETTAESSA

D E/(TER”F TS KAPPALE 4
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- Kaynnistd nostin rungon ohjauskeskuksen "START"- painikkeella.

? Mikali ei kaynnisty tarkista;
- syo6ttdjohdon liitokset
- litdntapistorasian sulake
- rungon keskuksen automaattisulake
- kontaktorin 1dmpdrele
4.4 TUKIJALKOJEN AJO
4.4.1 Nostimen tasaus

- Valitse nostimen pystytyspaikka niin, ettd kaikki tukijalat voidaan
esteetta levittda, poista esteet ja tasaa pohja tarvittaessa

- Varmista maapohjan kantavuus, tarvittaessa kayta lisdlevyja
kooltaan 500 mm x 500 mm

HUOM | VARMISTA ETTEI SYOTTO - TAI JATKOJOHTO JAA TUKIJALKOJEN ALLE
TAI KIRISTY VAARALLISESTI NOSTETTAESSA LAITE TUKIJALOILLE

- Valitse rungon ohjauskeskuksesta "tukijalkojen ajo”

DEXTER LI KAPPALE 4
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Aja etutukijalat maahan

Tukijalka-ajo ei toimi;
- tarkista, ettd puomisto on kuljetustuella
- tarkista kuljetusasennon turvarajan toiminta

Aja takatukijalat maahan

Aja vesivaakaa apuna kayttden laite vaakasuoraan asentoon,
renkaat ilmaan, rungon keskuksen vihredn merkkivalon tulee
syttya

HUOM ! LAITE PITAA NOSTAA AINA NIIN, ETTA RENKAAT ON ILMASSA

HUOM ! AJA AINA ETUJALAT ENSIKSI MAAHAN, MUUTOIN NOKKAPYORA

DEXTER LIFTS
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VAURIOITUU

HUOM ! PUOMISTON AJO ON SALLITTUA AINOASTAAN JOS LAITE ON HYVIN
TUETTUNA JA VAAKASUORASSA

4.4.2 Tasauksen purku
- Valitse rungon keskuksesta "tukijalkojen ajo"
- Tarkista, ettd nokkapyora on alaslaskettuna

HUOM ! TARKISTA, ETTA TUKIJALAT VOI ESTEETTA AJAA KULJETUSASENTOON
- Aja takatukijalkoja hieman yldspain
?

Tukijalka - ajo ei toimi;
- tarkista, ettd puomisto on kuljetustuella
- tarkista kuljetusasennon turvarajan toiminta

- Aja etutukijalkoja hieman yléspain

- Aja takatukijalat ylos

- Aja etutukijalat ylds varovasti, niin ettei nokkapydra vaurioidu

- Tarkista, ettd kaikki tukijalat ja puomisto ovat kuljetusasennossa

HUOM | AJA AINA TAKATUKIJALAT ENSIKSI YLOS, MUUTOIN NOKKAPYORA VAU-

RIOITUU
4.5 PUOMISTON AJO
4.5.1 Puomisto nosto toiminta - asentoon
- Valitse rungon keskuksesta "puomiston ajo”
- Vihrean "tukijalat”- merkkivalon tulee palaa rungon keskuksessa
? - i bala:
H Merkkivalo ei pala:
- tarkista, ettd kaikki tukijalat ovat levitetyt
- tarkista tukijalkojen turvarajojen toiminta
DEXTER
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HUOM ! PUOMISTON AJO ON SALLITTUA AINOASTAAN JOS LAITE ON HYVIN
TUETTUNA JA VAAKASUORASSA

- Valitse puomiston ohjauspaikka, jalusta / tydtaso, jalustan oh-
jauskeskuksen avainkytkimelld

- Nosta puomisto irti kuljetustuelta

-~

Nosto ei toimi:

- tarkista rungon keskuksen merkkivalo
- tarkista ohjauspaikan valinta

- tarkista lavakuorma

HUOM ! PUOMISTO PITAA AINA ENSIKSI NOSTAA JA VASTA SEN JALKEEN AJAA
TELESKOOPPIA
HUOM ! ALA KOSKAAN YLITA TYOTASON MAX KUORMAA

D E/(TER”F TS KAPPALE 4
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- Puomiston teleskooppia voit ajaa ulos, kunnes kuormanval-
vontalaite katkaisee ajon, kuormanvalvontalaitteen rajakytkin
estdad puomiston venytyksen ja laskun

- Talldin syttyy tyétason ohjauskeskukseen keltainen merkkivalo

- Nosta puomistoa tai aja teleskooppia sisaan, niin voit jatkaa ajoa

~J

Teleskoopin ajo ei toimi:

- tarkista rungon keskuksen merkkivalo

- tarkista ohjauspaikan valinta

- tarkista lavakuorma

- tarkista kuormanvalvonnan merkkivalo

- tarkista kuormanvalvontalaitteen turvarajat

D E/(TER“F IS KAPPALE 4
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PYSAYTA NOSTIMEN SAHKOMOOTTORI TYOTASOLLA TYOSKENTELYN AJAKSI

HUOM !

HUOM !

HUOM !

HUOM !

HUOM !

HUOM !

4.5.2

HUOM !

MIKALI TYOTASON OHJAUSKESKUKSESSA SYTTYY MYOS PUNAINEN
MERKKIVALO, OLET VARMISTUSRAJALLA = AJA VALITTOMASTI
TELESKOOPPIA SISAAN

MIKALI TYOTASON OHJAUSKESKUKSESSA SYTTYY VAIN PUNAINEN
MERKKIVALO, TURVARAJAKYTKIN El TOIMI = AJA VALITTOMASTI LAITE
KULJETUSASENTOON = KORJATTAVA ENNEN KAYTTOA

ALA LASTAA TYOTASOLLE MITAAN ULKOPUOLISTA KUORMAA, EI
HENKILOITA EIKA TAVAROITA, JOS TYOSKENTELET ULOTTUMAN
AARIRAJOILLA = KAATUMISVAARA |

ALA KAYTA NOSTINTA TAVARANOSTURINA = VAKAAJAJARJESTELMA

VAURIOITUU ENSIMMAISENA

- Nostimen pyoéritysta voit ajaa rajoituksetta molempiin suuntiin, pyri
kuitenkin ajamaan yhtd monta kierrosta takaisin pain, koska
muutoin kaapelit kiertyvat, silla niille ei ole lapivientia

°~J

Pyorityksen ajo ei toimi:
- tarkista rungon keskuksen merkkivalo
- tarkista ohjauspaikan valinta

ALA KOSKAAN AJA PYORITYSTA PUOMISTON OLLESSA KULJETUS-
TUELLA

ALA KUORMITA ULKOPUOLISELLA KUORMALLA PYORITYSLAITTEITA,
VAIHDE VAURIOITUU

Puomiston ajo kuljetusasentoon
- Aja teleskooppi ensin sisaan

TELESKOOPPI PITAA OLLA TAYSIN SISASSA, MUUTOIN VENYTYS-
SYLINTERI VAURIOITUU
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- Aja pyoritykselld puomisto keskelle

HUOM ! PUOMISTO PITAA OLLA TAYSIN KESKELLA = PUOMISTO JA PYORI-
TYSLAITTEISTO VAURIOITUU

- Laske puomisto kuljetustuelle

? Lasku ei toimi:
- tarkista ty6tason kuorma
- tarkista kuormanvalvonnan merkkivalo
- Oikaise tyotaso, mikali se ei ole vaakasuorassa
HUOM | PUOMISTON PITAA OLLA TUKEVASTI KULJETUSTUELLA, RAJA KYT-

KEYTYNEENA, MUUTOIN EI TUKIJALAT TOIMI

HUOM ! TARKASTA PAIVITTAIN SAHKOKAAPELIN KIERTYMINEN
KAANTOKESKIOSSA ( ALUSTAN ALLA ).
MIKALI KAAPELI ON KIERTYNYT OIKAISE KAAPELI
PYORITTAMALLA PUOMISTOA VASTAKKAISEEN SUUNTAAN.

4.5.3 Tyotason oikaisu

- Mikali tyotaso ei ole vaakasuorassa, oikaise tason ohjauskes-
kuksen "tyOkorin vakautus”- kytkimelld painamalla yhta aikaa
’kuolleen miehen painiketta”

DEXTER LI KAPPALE 4
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HUOM ! PIDA KIINNI KORJATESSASI TYOTASON ASENTOA, LIIKE VOI OLLA
AKKINAINEN.

HUOM ! TYOTASO PITAA OLLA AINA VAAKASUORASSA = RAKENTEET VAU-
RIOITUVAT, TYOSKENTELY VAARALLISTA

4.5.4 Varalaskujarjestelman kaytto

- Mikali puomiston / tukijalkojen ajoliikkeet eivat toimi, laske
puomisto varalaskujarjestelman avulla

- Tarkista, ettd voit esteettd laskea puomiston

- Paina jalustan tai tyétason keltaisesta painikkeesta, niin puomisto
menee sisdan ja laskeutuu

~J)

Varalasku ei toimi:

- testaa toisen ohjauspaikan toiminta

- tarkista varalaskuakkujen varaus jalustan ohjaus-
keskuksen mittarista

HUOM ! VARALASKU ON AINA SUORITETTAVA ERITYISTA VAROVAISUUTTA

DEXTER LI KAPPALE 4
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NOUDATTAEN, TARKKAILTAVA, ETTA PUOMISTON TELESKOOPPI
MENEE MYOS SISAAN

- Pyoritystd voidaan varakayttad pydritysvaihteen akselista vara-
kayttotyodkalulla, joka on kiinnitetty venttiilisuojaan, voit kdantaa
puomistoa kumpaan tahansa suuntaan

- Paina ensiksi pyorityksen ohjausventtiilin kasikayttdpainike sisaan,
aseta tydkalu ensitakselille ja pyoritd haluamaasi suuntaan

4.6 Ajolaitteen kaytto
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- Nostin tulee olla kuljetusasennossa, nokkapyotra alaslaskettuna,

tukijalat kuljetusasennossa ja puomisto kuljetustuella

- Tarkista, ettei syéttdjohto jaa renkaiden alle tai vaurioidu muuten

laitetta siirrettaessa

- Aja ajolaitteen venttiiliyksikon kasiventiililld rullat kiinni renkaisiin,

sylinterien iskut loppuun

DEXTER LIFTS KAPPALE 4
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?

Ajolaitteen ajo ei toimi;

- tarkista, ettd puomisto on kuljetustuella

- tarkista, ettd rungon ohjauskeskuksen valintakytkin
on tukijalka- ajo asennossa

- Vapauta seisontajarru

- Jos haluat ajaa suoraan eteen tai taakse, kddnnad molempia
ohjaimia yhta paljon

- Jos haluat kdantaa, kaanna toista ohjainta vahemman tai eri
suuntaan
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HUOM !

HUOM !

HUOM !

HUOM !

HUOM !

HUOM !

KIINNITA ERITYISTA HUOMIOTA SYOTTOJOHTOON

VARO TORMAAMASTA LAITTEELLA IHMISIIN TAI ESINEISIIN
VARO JATTAMASTA JALKOJASI PYORAN ALLE

VARO AKILLISIA SIVUHEILAHDUKSIA

MUISTA VAPAUTTAA SEISONTAJARRU ENNEN AJOA

MUISTA KYTKEA SEISONTAJARRU AJO JALKEEN

KALTEVILLA PINNOILLA NOUDATETTAVA ERITYISTA VAROVAISUUTTA |

SIIRTO AINA VETOAISA ALAMAKEEN PAIN 1|

SEISONTAJARRUN PIDATYSKYKY HUONO TAAKSEPAIN !
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4.7 Laitteen kdyttd generaattorin avulla
Kaytén mahdollistamiseksi paikoissa, joissa verkkovirtaa ei ole saatavilla, voidaan laitetta
kayttdd tilapdisesti lisdvarusteena saatavan generaattorin avulla. Generaattori on

polttomoottorikayttdinen, ja pakokaasut ovat myrkyllisid. Generaattorin kayttd on sallittua

vain ulkona, ja hyvin tuuletetuissa tiloissa.

Generaattorin kaynnistys
- Tarkista moottoridljyn ja polttoaineen maara. Polttoaineena voidaan kayttaa
bensiinilaatuja 95E10, 98ES5 tai pienkonebensiinid. Satunnaiseen kayttoon
suositellaan pienkonebensiinia.
- Avaa suojakotelon KUMILAPPA, jotta jadhdytysilma paasee kiertamaén
- Avaa polttoainehana (1.)
- Mikali moottori on kylma, k&anna rikastinvipu (2.) vasemmalle.

- Kaynnista moottori virta-avaimesta.(3.)
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Moottorin kaynnistyttyd palauta rikastinvipu oikealle.
Anna moottorin kdyda hetki ilman kuormaa.

Kytke nostimen syoéttdjohto generaattorin pistorasiaan.

Kaynnistd nostimen sdhkdmoottori

Nostimen kaikkia toimintoja voidaan kayttdd normaalisti generaattorin
kdydessa.

Mikali kaytat sdhkdétyokaluja tydtason pistorasiasta, sammuta nostimen
sahkoémoottori ensin.

Generaattori voidaan kaynnistaa ja pysayttdd myds tydtason ohjauspaneelin
painikkeilla. Virta-avaimen tulee olla "1” (kdynti) asennossa. Rikastimen
kayttd tyotasolta ei ole mahdollista.

Kayton jalkeen pysaytd ensin nostimen sahkémoottori. K&&anna virta-avain
"0O”-asentoon ja sulje polttoainehana.

Irrota syo6ttdjohto generaattorin pistorasiasta.
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5. HUOLTO - JA KUNNOSSAPITO - OHJEET

5.1 YLEISET HUOLTO - OHJEET

Suorita nostimen huolto - ja tarkastus annettujen ohjeiden mukaan, perehdy
huolellisesti nostimen kaytté - ja huolto - ohjeisiin

Selvita itsellesi hydrauli - ja sahkojarjestelman seka rajoitinlaitteiden toiminta,
ennen huolto - ja tarkastustoimenpiteita

Vaativimmissa korjaustbissad tukeudu ammattiapuun tai ota yhteys laitteen
valmistajaan tai maahantuojaan

Nostimeen ei saa tehda rakenteellisia muutoksia ilman valmistajan lupaa

Havaitut turvallisuuteen liittyvat viat tai vauriot on aina korjattava ennen
seuraavaa kayttoa

Varaosien tulee olla alkuperaisia tai vastaavia
Pidd nostin puhtaana, etenkin tyttaso

Ennen huolto - ja tarkastustoimenpiteitd pese nostin korkeapainepesurilla tai
vastaavalla ja tarvittaessa poista lika ja rasva liuottimilla nostimesta

Puhdista erityisesti seuraavat nostimen kriittiset kohteet, ettd voidaan todeta
mahdolliset viat, kuluneisuudet ja korroosiovauriot :

- vetoaisan ja rungon liityntdkohta

- puomiston kuljetustuki

- akseliston kiinnitys

- tukijalkojen kiinnityskohdat ja laakeroinnit

- tukijalat

- tukilevyt ja niiden kiinnitys

- kaantdlaakerin kiinnityskohta rungossa

- kaantdlaakerin kiinnitysruuvit ja mutterit

- Iapivientiliittimen Kiinnitys

- jalusta kauttaaltaan

- vaihteen kiinnityskohteet

- kuormanvalvontalaite

- puomiston korvakkeet

- puomiston ja tyétason laakeroinnit ja kiinnitykset
- kaikkien sylinterien laakeroinnit ja kiinnitykset

- ketjukiinnitykset ja taittopyodrien laakeroinnit

- tydtaso

Ala laske 6liyd maahan

DEXTER
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5.2 MAARAAIKAISHUOLLOT
5.2.1 VIIKKOHUOLTO (40 tuntia tai yksi viikko)

Viikkohuollossa tarkastetaan ja huolletaan seuraavat kohteet:

5.2.1 Viikkohuolto (40 tuntia tai yksi viikko)
Viikkohuollossa tarkastetaan ja huolletaan seuraavat kohteet:
- Renkaat ja ilmanpaineet (3,5 bar)
- Hydrauliéljyn maara
- Sahkokaapelien kunto
- Hydrauliletkujen, -putkien ja -liittimien tiiveys ja kunto
- Sylinterien ja lukko - ja kuormanlaskuventtiilien toiminta ja tiiveys
- Teleskoopin ketjujen kiinnitykset ja lukitukset
- Tyo6tason kiinnitys ja vakaajajarjestelman toiminta
- Terasrakenteiden, erityisesti tukijalkojen ja puomien kunto
- Hallintalaitteiden kunto ja tyoliikkeiden toiminta

- Rajakytkimien toiminta

DEXTER LI KAPPALE 5




5(27)

KAYTTOOHJE 07.06.2018

HUOLTO JA KUNNOSSAPITO DHTER I5 Z

- Varalaskujarjestelmdn kunto ja toiminta

5.2.2 KUUKAUSIHUOLTO (160 tuntia tai yksi kuukausi)
Kuukausihuollossa tarkastetaan ja huolletaan seuraavat kohteet:
Viikottaisen huollon kohteet
Lisdksi tarkastetaan ja huolletaan seuraavat kuukausihuollon kohteet:
- Puhdistetaan laite, etenkin hydrauli- ja sdhkékomponentit
- Pyorien, akseliston, vetopdan ja nokkapyoéran kiinnitykset
- Pyoritysvaihteen kiinnitys ja valykset

- Kaikki nivelet, laakerit, akselien lukitukset ja ruuvikiinnitykset
silmamaaraisesti

- Energiavientiradan kunto ja toiminta
- Jarrujen ja valojen toiminta
- Nostimen voitelu voitelukaavion mukaisesti

- Ohje - ja varoituskilvet

DEXTER LI KAPPALE 5
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5.2.3 VUOSIHUOLTO (1500 tuntia tai yksi vuosi)
Vuosihuollossa tarkastetaan ja huolletaan seuraavat kohteet:
Kaikki viikottaisen ja kuukausihuollon kohteet

Lisdksi tarkastetaan ja huolletaan seuraavat vuosihuollon kohteet:
- Vaihdetaan hydraulioliy ( n. 40 litraa )

- Vaihdetaan hydraulijarjestelman paluusuodatin
- Tarkastetaan kaantdlaakerin kiinnitysruuvien kireys
- Ruuvi M 12, kiristysmomentti 110 Nm

- Ruuvi M 16, kiristysmomentti 260 Nm

- Saadetaan jarrut seka tarkastetaan ja sdadetdan pyoérien laa-
keroinnit

- Tarkastetaan teleskoopin ketjujen kireys ja tarvittaessa kiristetdan

- Tarkastetaan teleskooppipuomien liukupalojen kiinnitys ja ku-
luneisuus

- Tarkastetaan hydrauliletkujen kuluneisuus erityisesti nivelissa

- Tarkastetaan hydraulisylinterien ulkoisten rakenteiden ja man-

DEXTER LI KAPPALE 5
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nanvarren kunto
- Tarkastetaan ohjausventtiilien kunto ja kasivipujen toiminta
- Hydraulipaineen tarkastus, 185 bar
- Laitteen pesu

- Pintakasittelyiden tarkastus ja korjaukset

DEXTER LI KAPPALE 5
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Ry
G
¢ ™

ULOTTUMARAJOJEN SAATO, DEXTER TELESKOOPPINOSTIMET

G1= 80 kg kuorma korissa, 100 mm korin etureunasta.

Nosta puomia n. 15°vaakatasosta, aja teleskooppia hieman ulospain ja laske puomistoa
n. 109 jolloin puomin kulmaksi jaa n. 5°ylospain vaakatasosta.

Teleskooppiliiketta kayttaen tulee rajakytkinten katkaista mitalla R4 (=kaantokeskiosta
korin ulkoreunaan)

S9= oikeanpuoleinen, varsinainen ulottumaraja, sytyttaa keltaisen valon

S10= vasemmanpuoleinen, turvaraja, sytyttda punaisen valon korissa

R1(m) S9 S10

DEXTER 15 Z 8,75 9,25

5.3 HYDRAULIJARJESTELMAN HUOLTO
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HYDRAULIKAAVION 30412 OSALUETTELO

Osa Nimitys Tyyppi Kpl
1. Hydraulikoneikko UP100- 1,7-15L 1
2. Kuormanlaskuventtiili CBBG-LJN 4
3. Lukkoventtiili CKCD-XCN 8
4. Kuormanlaskuventtiili CBCH-LCN 1
5. Solenoidisuuntaventtiili DG4V3-8C 5
6. Solenoidisuuntaventtiili DG4V3-2A 1
7. Virtauksensaadin VCD-RU 1
8. Kaksoislukkoventtiili DGMPC3-ABK-BAK 1
9. Kaksoispaineenrajoitin ~ DGMC2-3-ABBW-BABW 1
10. Kuormanlaskuventtiili CBBG-LJN 2
11. Vastaventtiili VUC 3/8 3
12. Suuntaventtiili SD5/4 1
13. Peruslevy NS6/3S 1
14. Peruslevy NS6/2R 1
15. Peruslevy NS6/SL 1
16. Solenoidisuuntaventtiili  SV08-20-U-N 24DG 1
17. Sylinteri 263/40x360 4
18. Sylinteri 280/50x910 1
19. Sylinteri 263/40x3300 1
20. Sylinteri 250/32x180 1
21. Sylinteri 250/32x190 1
22. Hydraulimoottori BGM 32 C 16 1
23. Paluusuodatin CSO50AI10A 1
24. Suuntaventtiili SD 5/3 1
25. Hydraulimoottori TEO 130 CW 2
26. Sylinteri @32/20x60 2
27. Kaksoislukkoventtiili VRDE 38 1
DEXTER
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5.4.5 RUNGON KESKUKSEN OSASIJOITTELU
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5.4.6 RUNGON KESKUS, 230 V / 50Hz KYTKENTA
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5.4.7 JALUSTAN SAHKOKESKUKSEN OSASIJOITTELU
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5.4.9 RUNGON KESKUS, OSALUETTELO

RUNGON KESKUS

F1 =230V sy6ton automaattisulake B16A

F2 = sahkdmoottorin lampdrele 14A

F3 = 24V séhkdjarjestelmén sulake 10A

F4 = korinkadnnon sulake 15A

F6 = 230V pistorasian vikavirtasuoja 25A/30mA -25C
muuntajan suojasulake 25A (vuonna 2007 lisatty)

M1 = hydrauliyksikon séhkémoottori

K1 = sdhkdémoottorin kontaktori
K2 = tukijalkarajojen rele
K3 = hatastopin rele (varsistoajon venttiilin ohjaus)

H1 = tukijalkarajat paalla merkkilamppu
h1l = kayttétuntimittari

T1 = muuntaja

D1 = tasasuuntaaja, 24V jarjestelma 35A/1000V
D2 = tasasuuntaaja, vain korinkdantoé 35A/1000V

C1 = kondensaattori, 24V jarjestelma 4700uF/63V
C2 = kondensaattori, vain korink&antdé 470uF/63V

S1 = start, séahkémoottorin kaynnistyspainike
S2 = stop, sahkdémoottorin pysaytyspainike
S3 = valintakytkin, tukijalka / varsisto ajo

S5 = tukijalkaraja, oikea taka

S6 = tukijalkaraja, vasen taka

S7 = tukijalkaraja, oikea etu

S8 = tukijalkaraja, vasen etu

DEXTER LI KAPPALE 5
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5.4.10 JALUSTAN KESKUS, OSALUETTELO

JALUSTAN KESKUS

F5 = varalaskun akkujen syoton sulake 7,5A
F7 = varalaskun syoton sulake, tyokori 5A

C3 = kondensaattori, varalaskun akut 220uF / 63V
C4 = kondensaattori, ulottuman viive 2200uF/63V

D3 = diodi, varalaskun ohjaus, teleskooppi sisdan
D4 = diodi, hidastin kallistus alas
D5 = diodi, varalaskuakkujen purkauksen esto

VM1 = varalaskuakkujen jannitemittari
R1 = varalaskuakkujen latausvastus 130ohm/5W

K4 = ulottuman viivepiirin rele

K5 = turvarajan rele, vasen ulottumaraja

K6 = kayttorajan rele, oikea ulottumaraja

K7 = kuljetustuen rajan rele (S4 kahdennus ja teleskoopin ulosajon esto)

S4 = tukijalka-ajon rajakytkin

S9 = ulottumaraja oikea (kayttoraja)

S10 = ulottumaraja vasen (turvaraja)

S11 = Teleskoopin raja: varalasku, ulottumarajan (kayttoraja) ohitus, kun teleskooppi
on sisalla.

S12 = hatastop sienipainike

S13 = avainkytkin, jalustan / tydkorin ohjauksen valinta

S14 = teleskooppipuomin ohjaus ylos / alas

S15 = puomin pyérityksen ohjaus, oikea / vasen

S16 = kallistuksen ohjaus, yl6s / alas

S17 = varalasku painike

S30 = ketjuraja

diodit 1N5408 3A/1000V

DEXTER LI KAPPALE 5




21(27)

KAYTTOOHJE 07.06.2018

HUOLTO JA KUNNOSSAPITO

DEXTER 15 Z2

5.4.11

TYOKORIN KESKUS, OSALUETTELO

TYOKORIN KESKUS

H2 = ulottuma paalla (keltainen), kayttéraja
H3 = ulottuma paalla (punainen), turvaraja

F8 = korinkd&anndn automaattisulake 3,5A
M2 = korinkd&nnon moottori 24VDC

S18 = aanimerkkipainike

S19 = hidastimen kytkin

S20 = hatastop-sienipainike

S21 = sahkdmoottorin pysaytyspainike

S22 = sahkdmoottorin kaynnistyspainike
S23 = Kkorin kallistuksen oikaisu

S24 = teleskooppipuomin ohjaus ylos / alas
S25 = puomin pyorityksen ohjaus, oikea / vasen
S26 = kallistus ylos / alas

S27 = varalaskupainike

S28 = korinkaannon ohjaus

S29 = korin kallistuksen (S23) ohjauspainike

DEXTER

crcllnce ot Heighs KAPPALE
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5.5 JARRUJEN HUOLTO

KNOTT MEKAANISEN JARRUJARJIESTELMAN HUOLTO, ASENNUS JA SAATO
Yleista

Valmistelu Tarkista ennen huollon aloittamista, etta jarrujarjestelmaan liittyvat osat ovat
vahingoittumattomia.

Edellytykset Huollon yhteydessa saatotyot aloitetaan aina jarruista.
Pyoraa pyodritetaan aina ajosuuntaan.
Jarrun levittdaja ei saa olla esijannitetty. Jarrutangon voi tarpeen vaatiessa I6ysata
jarrun tasaimesta. Tarkista, etta jarrun levittdja ja vaijeri toimivat esteettomasti.

1. HUOLTO

1a. Jarrurumpu ja laakerit
- vapauta jarrukengat saatoruuvista
- avaa jarrurumpu irrottamalla pélysuoja jarrurummusta.
- avaa jarrurummun Kiristysmutteri ja veda jarrurumpu varovasti irti navasta.

TARKEAA: KIRISTYMUTTERI ON UUSITTAVA RUMMUN AVAUKSEN YHTEYDESSA !
Mutterissa on lukkokiristyselementti joka aktivoituu kiristettdessda, tama
ominaisuus katoaa avaamisen yhteydessa.

- suojaa tai irrota laakerit rummusta ennen puhdistuksen aloittamista

- laske irrotettu jarrurumpu tasaiselle pinnalle tasopinta yléspain, jolloin mahdolliset
epapuhtaudet eivat jaa jarrurummun sisaan.

- puhdista jarrurummun sisapinta jarrupélysta ja muista epapuhtauksista esim.
paineilmalla tai jarrupuhdistusaineella.

- kartiolaakeroiduissa navoissa tulee kartiolaakereiden laakerirasva tarkistaa/uusia
huollon yhteydessa. 2-rivinen viistokuulalaakeri (COMPACT-laakeri) on kestovoideltu
ja huoltovapaa

- mikali laakerissa on kaytdssa havaittu kulumisesta johtuvaa valjyyttd, tulee laakeri
korvata uudella.

1b. Jarrumekaniikka
- tarkista, etta vaijerin toiminta tasaajilta jarrujen levittdjélle on esteetdn
- irrota jarruvaijeri adapteristaan ja tarkista vaijerin kunto
- irrota tarvittaessa jarrukengat jarrukilvesta avaamalla saatdjouset (3 kpl) seka
painejousi ( 1 kpl ), joka on kiinnitetty jarrukengasta jarrukilven taakse ja saato-
jouset (2 kpl), jotka ovat kiinnitettyina jarrukenkien valille.

DEXTER LI KAPPALE 5
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TARKEAA: HUOMIO JARRUKENKIEN ASENNUSSUUNTA

- puhdista kiinnitysjouset seka painejousi jarrupdlysta ja muista epdapuhtauksista esim.
paineilmalla tai jarrupuhdistusaineella. Mikali jouset ovat kuoleentuneet, tulee ne
korvata uusilla vastaavilla osilla.

- tarvittaessa irrota ja puhdista myds jarruvaijerin sisdantulon yhteydessa oleva
levittaja seka jarrun saatoon tarkoitettu kiilapultti.

- tarkista jarrukenkien kitkamateriaalin riittdvyys. Mikali jarrukenkien kitkapinta on
vioittunut tai se on kulunut loppuun, tulee jarrukengat korvata uusilla vastaavilla osilla

Kun edelld mainitut toimenpiteet on suoritettu, kiinnitd jarrukengat (tarkista, etta
peruutusautomatiikalla varustetut jarrukengat on asennettu oikein), siirtaja seka

kiilapultti osineen paikoilleen. Kytke jarruvaijeri paikoilleen adapteripalaan.

Ennen kiinnitysta tarkista jarrurummun pyorimissuunta; oikea py6érimissuunta on
kulkusuunnassa vaijerisuppilosta painejouseen pain. Kun jarrukengat on asennettu oikein pain,
tulee painejousen kannan tulla nakyviin jarrukilven lapi kulkusuuntaa kuvaavan nuolen
suuntaan. Kiinnita jarrurumpu paikalleen ja kirista mutterilla, COMPACT-laakerille
lukitusmutterin kiristysmomentti on 280 Nm (28 kpm).

Kartiolaakereiden kireys tulee tarkastaa 500 km kdyton jalkeen ja suorittaa
tarvittaessa jalkikiristys.

2. JARRUJEN SAATO HUOLLON YHTEYDESSA

Kuva 1: KNOTT pyorédnjarru
Kuva 2: KNOTT jarrupaa

Saatoruuvia [12] (jarrukilven kohdalla, vaijerin sisdantulokohtaa [13] vastapaata) kiristetaan
myotapaivaan, kunnes pyora ei enaa pyori.

Saatoruuvia [12] kierretadn vastapadivaan noin Y2 kierrosta, kunnes pydra pyorii vapaasti.

On mahdollista, ettd pyoran pydriessa kuuluu pieni hankaava aani, joka ei haittaa jos pyora pyorii
esteettomasti. Tarkkaan saadetyn jarrun vaijerin liikematka on noin 4-6 mm.

Tama saatoétoimenpide toistetaan kaikkien pydranjarrujen kohdalla.

Jarrujarjestelmaa tai jarruja ei saa koskaan saataa jarrutangoilla [6] tai vanttiruuveilla.

DEXTER LI KAPPALE 5
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KUVA 1- Rummun pyoérimissuunta ajosuunnassa

13

Saatbéruuvin [12] avaimet : Jarrun koko Avain
160x35 / 200x50 SW 17
250x40 SW 19
300x60SW24

KUVA 2

1 Hatavaijeri

2 Kuulakytkin

3 Kasijarruvipu

4 Kaantévipu

5 Vetotanko + palje

6 Jarrutanko

8 Tasaushela

9 Jarrutasaaja (Tandem)

10 Jarrutasaaja (yksi akseli)
11 Vaijerit

DEXTER LIFT:
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KUVA3

3. JARRUNTASAUS

Jarrutangon [6] pituus esisdaadetaan (pieni valys kaantovivulla [4] sallittu ).
Veda kasijarruvipu [3] ylos ja tarkista jarrutasaajien [9] ja [10] asennot suhteessa toisiinsa.
Saada tarvittaessa jarrutasaaja [10] ja tandemperdvaunuissa lisdaksi tasaaja [9].

4. JARRUTANGOT [6]
Poista valys saatamalla jarrutangon [6] pituus ilman esijannitysta. Kaantévipu [4] ilman valysta.
Kuva 3: KNOTT - jarrun tasaushelat

Veda kasijarruvivusta [3] muutamia kertoja, jotta jarrujarjestelma asettuu paikalleen . Tarkista
jarrutasaajien [9] ja [10] asennot suhteessa toisiinsa. Tarkista jarrutangon [6] valys ja saada tarpeen
vaatiessa jarrutanko [6] ilman esijannitystd. Tarkista kasijarruvivun [3] asento. Kuolopistevipu
(kaasujousella, malli GF) - vastus alkaa noin 10-15 mm kuolopisteen ylapuolella.
Hammassegmenttivipu (malli KH) - vaikutus alkaa n. 3. hampaan kohdalla. Tarkista, etta pyoérat
pyorivat vapaasti kun jarru on vapautettu.

5. LOPPUTARKISTUS
Tarkista kiinnitykset ja vaijerit sekda muut huolletut/vaihdetut kohteet

Koejarrutus Suorita tarvittaessa 2-3 testijarrutusta.
Tarkista kaantdvivun [4] valys. Poista tarvittaessa jarrutangon [6]
valys saatamalla pituus.
Jarrutuksessa vetoaisan liikematkan maksimi 2/3.

Jarrujarjestelman uudelleensdato tarvittaessa
Jarrukengat ovat kuluvia osia, joita tulee tarvittaessa saataa pinta-
kulumisen tasaamiseksi. Ohjeet saatdon, ks. kohta 2. Tarkista kaanto-
vivun valys ja saada tarvittaessa uudestaan.

DEXTER LI KAPPALE 5
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HUOMIOITAVAA'!

Jarrupaan kunto sekad pyoranjarrujen kunto on tarkistettava 5000km / 12 kk valein, kumpi
ennemmin tayttyy. Mikali vaunun/laitteen valmistaja edellyttda lyhyempaa huolto-valia,
tata tulee noudattaa seka em. tarkistukset ja huoltotoimenpiteet suorittaa tdssa yhteydessa.
Tarkistuksen yhteydessa jarrupaa on rasvattava kayttaen asennettuja rasvanippoja.
Kausihuollon saa suorittaa vain vaunun/laitteen valmistaja tai heidan hyvaksymansa
huoltoliike/korjaamo.
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5.6 VOITELUOHJEET
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VOITELUKOHTEET
Osa Nimitys Voiteluaine Kpl
1 Hydraulidljy, 40 | H 1
2 Vetopaa Y 2
3 Nokkapyora Y 1
4 Tukijalat Y 4
5 Tukijalkasylinterin laakerointi Y 8
6 Kaantolaakeri Y 1
8 Kierukkavaihde Y 1
9 Nostosylinterin laakerointi Y 2
10 Puomiston laakerointi Y 1
11 Momenttivivun laakerointi Y 1
12 Venytyssylinterin nivelet Y 2
13 Energiaradan tukirullat Y 2
14 Kannakkeen laakerointi Y 1
15 Alavakaajasylinterin laakerointi Y 2
16 Ylavakaajasylinterin laakerointi Y 2
17 Tyo6korin kdannon laakerointi Y 2
18 Ketjuntaittopyorat ja ketjut Y+A 3
20 Ajolaitteen rullat Y 2
5.6.2 VOITELUAINESUOSITUKSET
Y Yleisvoitelu Total Ceran XM 220
Shell Retinax AM
A Ketjut Shell Gadus S3
Shell Kuggfett
H Hydraulidljy Total EQUIVS ZS 15
Shell Tellus Oil T15
DEXTER
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SISALLYS

Kappale 6. Komponenttiluettelot Sivu

Tukijalan laakerointi

Tukijalkasylinterin laakerointi, jalka
Tukijalkasylinterin laakerointi, runko
Momenttivivun laakerointi

Nostosylinterin laakerointi, momenttivipu
Nostosylinterin laakerointi, |-puomi
Puomiston laakerointi

Kannakkeen laakerointi

Vakaajasylinterin laakerointi, jalusta
Vakaajasylinterin laakerointi, [-puomi
Vakaajasylinterin laakerointi, IlI-puomi
Vakaajasylinterin laakerointi, kannake
Venytyssylinterin laakerointi, 1-puomi
Venytyssylinterin laakerointi, II-puomi

Ketjut

Taittopyorayksikko, ulosvetoketjut
Taittopyorayksikko, sisaanvetoketju
Tukijalkasylinteri 863 /40x360 varaosakuva
Nostosylinteri 880/50x910 varaosakuva
Venytyssylinteri 263 /40x3300 varaosakuva
Alavakaajasylinteri 850/ 32x180 varaosakuva
Ylavakaajasylinteri 850/32x190 varaosakuva
Ajolaitteen sylinteri 832 /20x60 varaosakuva
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TUKIJALAN LAAKEROINTI

Osa Nimitys Art. n:o Kpl
1. Akseli 240x185 1
2. Laakeri FMB4026DU 2
3. Ruuvi M8x70 2
4. Mutteri M8 Nyloc 2
5. Voitelunippa M6 1

Qutrigger
H

NIINN 4

T ‘ \

| o

14 o + -

1R

I S

B4 )

3 \Rﬂfici;g““ﬁdjgﬁ\
\Chussis

b @5 @{

TUKIJALKASYLINTERIN LAAKEROINTI, JALKA

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli 235x80 1
2. Pidatinruuvi M8x16 Tappipaa 2
3. Voitelunippa M6 1
DEXTER
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KOMPONENTTILUETTELOT

Lockin

LOCTITE 222
1. [y
NINYZ
A2 6)
) e 1 3

’ >t

Y% 774\ _\_5‘@
\
Outrigger. kﬁlyﬁlinder',

TUKIJALKASYLINTERIN LAAKEROINTI, RUNKO

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli 235x120 1
2. Lukitusrengas @35/50x10 1
3. Ruuvi M6x60 1
4. Mutteri M6 Nyloc 1
5. Voitelunippa M6 1

Chassis

Cylinder j

I AN ;
v 2757 7 7 __’@

U ‘ I l -

3NGx15_ [i ! N vl

————— \ " e o ]
o 0

< ’

L N [

MOMENTTIVIVUN LAAKEROINTI

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli @40x240 1
2. Laakeri FMB4026DU 2
3. Pidatinruuvi M10x16 Tappipaa 2
4. Voitelunippa M6 1
DEXTER LIF
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N
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AN

Yt

Pedestal

NOSTOSYLINTERIN LAAKEROINTI, MOMENTTIVIPU

) A
Jl\\.\\\\f SSS SN L i
: w gLocking
Moment lever LOCTITE 222

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli 245x90 1
2. Pidatinruuvi M10x16 Tappipaa 2
3. Voitelunippa M6 1

> Locking
LOCTITE 222
3
A n
\ 1
135 Z
g e
° T T
/
Cylinder
Moment lever
NOSTOSYLINTERIN LAAKEROINTI, I-PUOMI

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli 245x90 1
DEXTER LIFTS
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2. Pidatinruuvi M10x16 Tappipaa 2

3. Voitelunippa M6 1
1ST Doom

\ Cylinder
N& /
N¢ N
\\ )
Ql\\\‘l%\ =y D
i
! ,/®
mn

%7

2 Lockihg
LOCTITE 222

PUOMISTON LAAKEROINTI

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli 240x345 1
2. Lukitusrengas 240/55x13 2
3. Laakeri FMB4026DU 2
4. Ruuvi M8x70 2
5. Mutteri M8 Nyloc 2
6. Voitelunippa 1

M6
1
[V D P
%mé\\\\\\\\\wx\\\j/\ TR 7

! - + ' J

I NSNS SSSS S S S S U SSERSSS S SN 5

a \ Pedestal \1sf boom

KANNAKKEEN LAAKEROINTI

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Aksel @30x220 1
DEXTER LIFTS
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2. Laakeri FMB30260DU 2
3. Pidatinruuvi M8x16 Tappipaa 2
4. Voitelunippa M6 1
Locking
LOCTITE 222
: )
N
é Gé 3rd .boogl/ '
Work platform holder
VAKAAJASYLINTERIN LAAKEROINTI, JALUSTA
Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli @30x80 1
2. Pidatinruuvi M8x16 Tappipaa 2
3. Voitelunippa M6 1
Pedestal
Cylinder
b -//’@®
F —=2ees=-THe
1
777 B //\/// o
Q 1
1
@é Locking
LOCTITE 222
VAKAAJASYLINTERIN LAAKERQINTI, | - PUOMI
Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli 230x80 1
DEXTER LIFTS
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2. Pidatinruuvi M8x16 Tappipaa 2
3. Voitelunippa M6 1
{st-boom
Cylinder
¢ )’%QV// 1)
‘ Lo Ei_ e f:/.—-—-—-®
- I' ) ==
16Sd
- i1 [ e
Locking
LOCTITE 222
VAKAAJASYLINTERIN LAAKEROINTI, Il - PUOMI
Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli @30x121 1
2. Pidatinrengas 230 DIN 471 2
3. Voitelunippa M6 1
Cylinder
1
It o
m
st
‘1,
3rd boom
VAKAAJASYLINTERIN LAAKEROINTI, KANNAKE
Osa Nimitys Art. n:o Kpl
DEXTER
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1. Akseli 230x80 1
2. Pidatinruuvi M8x16 Tappipaa 2
3. Voitelunippa M6 1
Work platform holder
Cylinder

) T[T /@
:"-Q o!'[_____j‘y/_ v
Mm[F —— 1 ‘ < wn

A

5

) Locking
LOCTITE 222

VENYTYSSYLINTERIN LAAKEROINTI, | - PUOMI

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Laippa 835x120 2
2. Ruuvi M12x20 8
3 Aluslevy M12 8

1st boom

ML L

VENYTYSSYLINTERIN LAAKEROINTI, Il - PUOMI
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Osa Nimitys Art. n:o Kpl
1. Akseli @35x80 1
2. Pidatinruuvi M8x16 Tappipaa 2

Locking 2
LOCTITE 222
NN
AN
@ | </
Ln \/
™t
e (D
NAN
N §
2nd boom /Eyﬁnder
KETJUT

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Ulosvetoketju J58 LL10-44, 357 2
2. Sisaanvetoketju J58 LL10-44, 389 1
3. Paatepultti J58 CS 6
4. TyOkalujousi B32x45 2
5. Aluslaatta M14 2
6. Mutteri M14 12
7. Saksisokka 23x25 6
DEAXTER
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1-BOOM

IIT-BOOM /

TAITTOPYORAYKSIKKO, ULOSVETOKETJUT

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli @30x110 1
2. Taittopy6ra @34/80x35 2
3. Lukitusrengas 230/45x10 1
4. Laakeri FMB30160DU 4
5. Ruuvi M6x55 1
6. Mutteri M6 Nyloc 1
7. Voitelunippa M6 1
DEXTER LIFTS
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@ A
o N\
g d = H—_—_==.:_5}:.-_ 4
e 1
Chain

TAITTOPYORAYKSIKKO, SISAANVETOKETJU

Osa Nimitys Art. n:0 Kpl
1. Akseli 230x110 1
2. Taittopyora @34/80x35 1
3. Lukitusrengas 230/45x10 1
4. Laakeri FMB30160DU 2
5. Ruuvi M6x55 1
6. Mutteri M6 Nyloc 1
7. Voitelunippa M6 1

£ Nnu poom

TUKIJALKASYLINTERI @63/40x360 VARAOSAKUVA
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NOSTOSYLINTERI @80/50x910 VARAOSAKUVA

11 6 4 1 2 8 7 10
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s
L

7777

DEXTER LIFT: KAPPALE 6




15(17)

HUOLTO - OHJEET

KOMPONENTTILUETTELOT DEXTER 15 Z

VENYTYSSYLINTERI @63/40x3300 VARAOSAKUVA
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ALAVAKAAJASYLINTERI @50/32x180 VARAOSAKUVA
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YLAVAKAAJASYLINTERI @50/32x190 VARAOSAKUVA
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AJOLAITTEEN SYLINTERI @32/20x60 VARAOSAKUVA
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SISALLYS

Kappale 7. Tarkastusohjeet Sivu
7.1 Ensimmainen tarkastus 3
7.2 Paivittdinen ja kayttédnottotarkastus 3
7.3 Kuukausi - eli kunnossapitotarkastus 5
7.4 Vuosi - eli perustarkastus 6
7.5 Erikoistarkastus 8
7.6 Perusteellinen- |.kymmenvuotistarkastus 8
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7.1

7.2

TARKASTUSOHJEET

Ensimmainen tarkastus

Ensimmainen tarkastus tehdaén laitteelle valmistajan toimesta ennen laitteen luovutusta
asiakkaalle.

Nostimelle tehdaan koekuormitus ja toimintatestit.

Tarkastuksesta laaditaan poytakirja, joka liitetdan kayttd - ja huolto - ohjekirjan mukaan.

Péivittdinen - ja kdyttéénottotarkastus

Tehd&an aina ennen laitteen kayttdonottoa kayttdjan toimesta.
Tee seuraavat tarkastukset:

Selvitd nostopaikan maapohjan kantavuus, max tukijalkavoima 12000 N
Tarkista nostimen tuenta

Tarkista vesivaa'an toiminta

Tarkista "HATA - SEIS" painikkeiden toiminta (jalustan ja tydtason keskukset)

Tarkista varalaskujarjestelmén toiminta ja varalaskuakkujen varaustila seuraavasti :

- kaynnista laite jalustan keskuksesta ja nosta puomistoa n. 30 asteen kulmaan

- aja teleskooppia ulospdin n. 3 m

- sammuta laitteen moottori

- paina jalustan keskuksen varalaskupainiketta ja tarkista, ettd puomisto laskee
ja teleskooppi menee sisdan

- varalaskun aikana akkujen jannite pitda olla yli 20 V (jalustan keskuksen
mittari)

- tarkista myds tyodtason varalaskupainikkeen toiminta

Testaa danimerkin toiminta ( ty6tason keskus)
Tarkista rajakytkimien seka varoitus- ja merkkivalojen toiminta:

Tukijalkarajat / rungon keskuksen vihred merkkivalo
- aja tukijalat maahan ja tasaa laite
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- rungon keskuksen vihrea merkkivalo syttyy

- aja vuorotellen kutakin tukijalkaa varovasti yldspéin, vihrean merkkivalon tulee
sammua

- mikali tukijalat eivat ole maassa asianmukaisesti ja siis vihred merkkivalo ei
pala, puomiston nosto ei saa toimia

Kuljetusasennon rajakytkimen toiminnan tarkastus
- aja tukijalat maahan ja tasaa laite
- nosta puomisto irti kuljetustuelta

- tukijalkojen ajo ei saa toimia

Kuormanvalvontalaitteen rajakytkimet / tyOtason keltainen ja punainen merkkivalo

- aseta ty6tasolle 120 kg:n kuorma

- nosta puomisto vaakasuoraan

- aja teleskooppia ulos, kunnes liike pysahtyy

- tyétason keskuksen keltainen merkkivalo tulee olla syttynyt ja puomiston
venytys Il - puomin kyljen ulottumamerkkien véliselld alueella

- lisaa tyotasolle n. 30 kg:n kuorma, ty6tason punaisen merkkivalon tulee tallgin
syttyd ja siis ulottumanvalvonnan varmistusrajakytkin toimii

- mikali syttyy vain keltainen merkkivalo, varmistusrajakytkin ei toimi

- mikali syttyy vain punainen merkkivalo, varsinainen ulottumarajakytkin ei toimi

Teleskoopin rajakytkimen toiminnan tarkastus

- nosta puomisto n. 30 asteen kulmaan

- aja teleskooppia hieman ulos ja sammuta laite

- paina varalaskupainiketta, puomiston tulee laskea ja teleskoopin mennd sisdan

- laskun tulee jatkua vaikka teleskooppi on taysin sisdssd, mikali lasku pysahtyy
rajakytkin ei toimi

Tarkista hallintalaitteiden kunto ja eri ty6liikkeiden toiminta
Tarkista tydtason kunto ja vakaajajarjestelman toiminta
Tarkista kaapelin kiertyminen laitteen keskiossa

- oikaise kaapelit mikali ovat kiertyneet
Tarkista ettei laitteessa ole dljyvuotoja

Ennen nostimen siirtoa tarkista:

- jarrujen toiminta
- valojen ja heijastimien toiminta
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Kertaa kohdan 3. TURVALLISUUSOHJEET

Kuukausi - eli kunnossapitotarkastus

Tarkastuksen suorittaa henkilo, joka tuntee laitteen hyvin.
Tehdaan seuraavat tarkastukset:

Paivittdisen tarkistuksen sisaltdmat toimenpiteet.
Puomiston ja tydtason kiinnitykset, laakeroinnit, lukitukset
TyoOtason vakainlaitteiston toiminta, kunto ja lukitukset

Kantavien rakenteiden kunnon tarkastus silmamaaraisesti
- runko

- tukijalat

- jalusta

- puomisto

- tyotaso

Lukkoventtiilit ja kuormanlaskuventtiilit

Tukijalkasylinterien lukkoventtiilien tiiveyden tarkastus:

- aja laitteen kaikki tukijalat maahan ja tasaa laite

- nosta puomisto vaakasuoraan, k&anna oikean etutukijalan suuntaan ja aja
teleskooppia ulos n. 2-3 m ja sammuta laite

- poikkeuta varovasti oikean etujalan ohjausventtiilid ja tarkasta nouseeko jalka

- tarkasta vuorotellen jokainen jalka

Seuraavissa testeissa tulee verkkojohdon olla kytkettynd, ja h&té-seis-painikkeiden nostettuna ylos.

5.2

Nostosylinterin kuormanlaskuventtiilien tiiveyden tarkastus:

- aseta tyotasolle 215 kg:n koekuorma

- nosta puomisto n. 30 asteen kulmaan ja sammuta laite

- poikkeuta nostosylinterin ohjausventtiilin karaa sylinterin mannén ohjauksen
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puolelta ja tarkasta laskeeko puomisto

- kaynnista laite, aja puomistoa kuljetustukea vasten ja sammuta laite

- poikkeuta nostosylinterin ohjausventtiilin karaa sylinterin varren ohjauksen
puolelta ja tarkasta vapautuuko puomiston jannitys kuljetustukea vasten

Venytyssylinterin kuormanlaskuventtiilin tiveyden tarkastus:

- aseta tyotasolle 215 kg:n koekuorma

- nosta puomisto pystyyn, venyta teleskooppia muutama metri ja sammuta laite

- poikkeuta venytyksen ohjausventtiilin karaa mannanohjauksen puolelta ja tar-
kasta tuleeko teleskooppi sisdan

Vakaajasylinterin kuormanlaskuventtiilin tiiveyden tarkastus:

- aseta tyodtasolle 215 kg:n koekuorma

- nosta puomisto vaakasuoraan ja sammuta laite

- poikkeuta vakaajasylinterin ohjausventtiilin karaa ménnan ohjauksen puolelta ja
tarkasta kallistuuko tydtaso

Hydrauliéljymaara

Pydritysvaihteen kiinnitys ja valykset

Hydrauliletkujen ja putkien kunto ja kiinnitykset

Sahkokaapeleiden kunto ja kiinnitykset

Pydrien kiinnitykset, renkaat ja rengaspaineet ( 3,5 bar )

Totea opaskilpien, - tarrojen ja -tunnusten sekd raidoitusten olemassaolo, kunto ja puhtaus

Laitteen puhtaus

Vuosi - eli perustarkastus (maarsaikaistarkastus)

Tarkastuksen suorittaa henkilé / laitos, jolla on valtuudet k.o. tarkastuksen suorittamiseen.
Tarkastuksessa kiinnitetdan erityistd huomiota terdsrakenteisiin, turvalaitteisiin seka hallin-
tajarjestelmaan.

Tarkastuksesta laaditaan vuositarkastuspdytakirja.

Tehdaan seuraavat tarkastukset:

Kuukausitarkastuksen sisaltdmat toimenpiteet
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Kaikkien tydliikkeiden toimivuuden tarkastus
- ei nykivia liikkeita

Hydraulijarjestelman tarkastus:

Pumpun toiminta; mitataan nimellispaine 190 bar
Lukko - ja kuormanlaskuventtiilit; ks kuukausitarkastus
Suuntaventtiilit; tiiveys, kunto ja toiminta
Paineenrajoitusventtiilit, mitataan paineet

- paapaineenrajoitin 190 bar

- pyoritys 70 bar

- sylinterit ja moottorit; tiiveys, kunto ja toiminta
- letkut, putket ja liittimet; tiiveys ja kunto
- hydraulilapivienti; tiiveys
Sahkojarjestelman tarkastus:

- litdntdkoteloiden kuivuus ja puhtaus

- kaapelilitosten kunto

- rajakytkimien kosketinkarkien tarkistus

Puomien ja sylintereiden laakeroinnit ja kiinnitykset
Tukijalat ja tukilevyt

- rakenteet, hitsaussaumat

- kuljetusasennot

Kaikkien ruuviliitosten silmamaarainen tarkastus

Ketjujen, ketjukiinnitysten ja ketjupyorien tarkastus

- ketjujen kireys ja sa&atd

- ketjujen kunto ja voitelu

- paatepulttien, mutterien ja jousten kunto
- ketjupyorien kunto ja laakeroinnit

Pydrityslaitteiston tarkastus
- vaihde; kiinnitys, kunto ja suojaukset
- kaantdlaakeri; hammaskeha, vélykset ja voitelu

- kaantdlaakerin ruuvien kunto ja kiristysmomentti; M12 = 110 Nm,

M16 = 260 Nm
- hammaspyo6ra ja akseli; kuluneisuus ja kiinnitykset

Tyo6tason kaantdlaitteen tarkastus

Tarkasta erityisesti nakyykd pysyvid muodonmuutoksia, kulumisia, kolhuja ja kor-

roosiovaurioita:
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- tukijaloissa

- rungossa

- puomeissa

- tydtasossa

- jalustassa

- kaantolaakereissa
- sylintereissa
Akselistolaitteiden yleistarkastus

- renkaat, vanteet

- akselisto ja kiinnitys
- vetopaa ja kiinnitys

Tyotason ja puomiston kuljetusasennon tarkastus

Suoritetaan koekayttd ja ulottuvuustarkastus sekd ulottumanvalvontalaitteen toiminnan ja
s8adon tarkastus

Erikoistarkastus

Suoritetaan, jos nostin on vioittunut niin pahasti, ettd voidaan olettaa sen lujuuden tai muun

turvallisuuden vaarantuneen.

Nostin tarkastetaan vuositarkastusohjeen mukaisesti

Tehdaan koekuormitus ja vakavuuskoe

Tarkastuksesta laaditaan pdytakirja

Tarkastuksen suorittaa laitteen valmistaja tai laitteen hyvin tunteva henkild
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7.6 Perusteellinen tarkastus (10-vuotistarkastus)

Suoritetaan 10 vuoden vélein, ja kdyton tai olosuhteiden vaatiessa useamminkin
Valtioneuvoston paatdksen n:0 403/2008 358 mukainen ainetta rikkomaton tarkastus

valmistajalta saatavien tarkempien ohjeiden mukaisesti.
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