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1.1.3 KULJETUSMITAT JA - PAINOT 
 

Pituus     6,7 m 
Leveys     1,8 m 
Korkeus     2,1 m 
Paino    1490 kg 

 
1.1.4 TOIMINTAMITAT JA - PAINOT 
 

Työskentelykorkeus max   15,0 m 
Lavakorkeus max   13,0 m 
Sivu - ulottuma max   ( 9,0 m / 80 kg)  

  8,0 m /120 kg  
     6,5 m / 215 kg  

 
Kääntyvyys    360o 

 
Työtason kuorma, max   215 kg 
- 2 henkilöä + lisäkuorma     55 kg tai 
- 1 henkilö + lisäkuorma   135 kg 

 
Työtason mitat: 
- leveys   1,25 m 
- syvyys   0,8   m  
- korkeus   1,1   m 

 
Työtason kääntyvyys   +/ - 40o 

 
Tukijalkaväli, pituussuunta    3,9 m 
               poikittaissuunta    4,0 m 

 
Tukijalkavoima max   12.000 N (1200 kg)   

 
 
1.1.5 TOIMINTAOLOSUHTEET 
 

Sivuttaisvoima max   400 N  
Tuulen nopeus max   12,5 m/s  
Alin käyttölämpötila   - 25 oC 
Maapohjan kaltevuus max   5 o 
Alustan kallistuma max   0,3  o 
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1.1.6 HYDRAULIJÄRJESTELMÄ 
 

Tilavuusvirta, nimellinen   n. 6,0 l / min  
Järjestelmän paine   190 bar 
Säiliön tilavuus    n. 15 litraa 
Paluusuodatin    10 �� 
Venttiilit:   - käsiohjatut tukijalkaventtiilit  

 - sähköohjatut ON - OFF- puomistoventtiilit 
 
 
1.1.7 SÄHKÖJÄRJESTELMÄ 
 
 Sähköliitäntä    230V/50Hz/16A  

Sähkömoottori, 1 - vaihe   1,9 kW / 230V,  
3000 1/min  

Ohjausjännite    24 V 
Varalaskujärjestelmän akut    2 kpl x 12 V / 6,5 Ah  
Johdotus ja kaksoispistorasiat työtasolla  230 V 

 
 
1.1.8 LISÄVARUSTEET 
 
1.1.8.1 HYDRAULINEN AJOLAITE 
 

Mäennousukyky   n. 15 % 
Nopeus    n. 1 m / s  
Voimanlähde   - laitteen hydraulikoneikko 
Toimilaitteet   - hydraulisylinteri, 2 kpl 

 - hydraulimoottori, 2 kpl 
Venttiilit   - käsiohjausventtiilit 

 

1.1.9 MELU JA TÄRINÄ 

 A-painotettu äänenpainotaso   < 70 dB  

 Koko kehoon kohdistuvaa tärinää   Ei havaittavissa 
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1.2 TEKNINEN RAKENNEKUVAUS 
 
YLEISTÄ 
DEXTER 15 Z on teleskooppipuominen hinattava henkilönostin, jonka työskentelykorkeus on 
15 m ja työtason kuorma 215 kg. 
Laitteen kaikki kantavat rakenteet on valmistettu erikoislujasta ohutlevyteräksestä. 
Pintakäsittelynä on pääosin ulkopuolella maalaus ja sisäpuolella ruostesuojaus. 
Voimanlähteenä on 230 V/ 1,9 kW:n sähkömoottorin käyttämä hydraulikoneikko. Hydrauliikan 
ohjaus tapahtuu alavaunussa manuaalisesti ja puomistossa sähköisesti 

 
 
1.2.1 RUNKO JA TUKIJALAT 
 

Laitteen runko on kotelopalkeista ja profiileista hitsattu kehärakenne, joka toimii 
perävaunualustana, nostimen runkona ja koostuu seuraavista pääosista: 
1. Runko 
2. Tukijalat 
3. Tukilevyt 
4. Tukijalkojen laakeroinnit 
5. Tukijalkasylinterien laakeroinnit, jalka 
6. Tukijalkasylinterien laakeroinnit, runko 
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Lisäksi rungossa on kiinnityspaikat seuraaville osille ja varusteille: 
- akselisto 
- vetokytkin / työntöjarru 
- jarruvaijerit 
- lokasuojat 
- nokkapyörä 
- kääntölaakeri 
- puomiston kuljetustuki 
- vetoaisan kahvat 
- nostolenkit 
- hydraulikoneikko 
- tukijalkaventtiilit 
- järjestelmäventtiilit 
- hydrauliläpivientiliitin 
- rungon sähkökeskus 
- rajakytkimet 
- valot ja heijastimet 
- suojalevyt 
- hydrauliletkut ja putket 
- sähkökaapelit 
Kiinnityspaikat seuraaville lisävarusteosille: 
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- ajolaitteen rullat 
- ajolaitteen sylinterit 
- ajolaitteen venttiilit 

 
Kääntyvät tukijalat ovat hydraulikäyttöiset, kotelopalkkirakenteiset ja niillä on suuri tasausvara. 
Isot tukilevyt pienentävät pintapainetta ja sallivat tasauksen epätasaisellekin maapohjalle. 
Tukijalkasylinterit ovat runkopalkkien suojassa ja lisäksi männänvarsi on suojattu toiminta- 
asennossa. 
Tukijalat on laakeroitu itsevoitelevilla liukulaakereilla. 
Sylinterien silmukoissa on nivellaakerit. 
Kaikki laakeroinnit on varustettu voitelunipoilla 

 
 
 

 

 

 

 

 
1.2.2 JALUSTA 
 

Jalusta on myös kotelopalkkirakenteinen ja koostuu seuraavista pääosista: 
1. Jalusta 
2. Kääntölaakeri 
3. Pyöritysvaihde 
4. Puomiston momenttivipu 
5. Momenttivivun laakerointi 
6. Nostosylinterin laakerointi 
7. Vakaajasylinterin laakerointi 
8. Puomiston laakerointi
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Lisäksi jalustassa on kiinnityspaikat seuraaville osille: 
- pyörityslaitteiston venttiilistö 
- hydrauliläpivienti 
- jalustan ohjauskeskus ja suoja 
- rajakytkimet 
- varalaskuakut 
- hydrauliletkut- ja putket 
- sähkökaapelit 
- suojat 

 
Pyörityslaitteisto ja läpivienti mahdollistavat laitteen pyörityksen rajattomasti molempiin 
suuntiin. Pyörityslaitteisto koostuu kääntölaakerista, kierukkavaihteesta, hammaspyörästä ja 
hydraulimoottorista. Kierukkavaihde on itsepidättävä ja toimii näin ollen jarruna. 
Nostosylinterin alapää on laakeroitu momenttivipuun, joka huomioi työtasolla olevan kuorman 
ja puomiston pituuden aiheuttamat muutokset puomiston momenttiin. 
Momenttivipu ja puomisto on laakeroitu itsevoitelevilla liukulaakereilla. 
Sylinterien silmukoissa on nivellaakerit. 
Kaikki laakeroinnit on varustettu voitelunipoilla. 

1.2.3 PUOMISTO 
 

Puomisto on 3- osainen teleskooppipuomisto, jota voidaan portaattomasti käyttää edellä mai-
nitun momentinvartijan sallimissa rajoissa. 
Puomisto koostuu seuraavista osista: 
1. I- puomi 
2. II- puomi 
3. III- puomi 
4. Venytys- ja sisäänvetoketjut 
5. Ulosvetoketjun laakerointi 
6. Sisäänvetoketjun laakerointi 
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7. Liukupalat 
8. Energiansiirtorata 
9. Alavakaajasylinterin laakerointi 
10. Nostosylinterin laakerointi 
11. Venytysylinterin laakerointi 
12. Venytysylinterin laakerointi 
13. Ylävakaajasylinterin laakerointi 
14. Työtason kannakkeen laakerointi 
 

 
 
 
 
 

Lisäksi puomistossa on kiinnikkeet seuraaville osille: 
- puomiston venttiiliyksikkö 
- hydrauliletkut ja- putket 
- sähkökaapelit 
Puomit on valmistettu levyistä särmäämällä ja hitsattu palkeiksi. Puomien muoto on optimoitu 
teleskooppipuomistokäyttöön sopivaksi. 
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Puomiston nosto ja lasku tapahtuu nostosylinterillä. Teleskoopin venytys ja sisäänveto 
suoritetaan venytyssylinterillä ja ketjuilla. Venytyssylinteri sijaitsee puomiston alapinnassa ja 
ketjut puomiston sisällä. 
Työtason vakaajajärjestelmänä on suljettu hydraulinen järjestelmä. 
Alavakaajasylinteri on kiinnitetty jalustan ja I - puomin välille ja ylävakaajasylinteri III - puomin 
ja tason kannakkeen välille. Työtason asentoa voidaan säätää hydraulisesti. 
Hydrauliletkut ja sähkökaapelit viedään jalustasta työtasolle puomiston sivulla ulkopuolella 
olevaa energiarataa pitkin. Teleskooppiliikkeen matkan letkut ja kaapelit ovat 
energiansiirtoketjussa. 
Nostosylinterin ja vakaajasylinterin silmukoissa on nivellaakerit. 
Venytyssylinterin varren silmukassa on nivellaakeri.  
Ketjuntaittopyörät on laakeroitu itsevoitelevilla liukulaakereilla. 
Laakeroinneissa on voitelunipat. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
1.2.4 TYÖTASOKOKOONPANO 
 

Työtaso koostuu seuraavista osista: 
1. Työtaso 
2. Työtason kannake 
3. Vakaajasylinterin laakerointi 
4. Sähköruuvin nivelet 
5. Pohja ja suojat 
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Työtaso on ohutseinäisistä teräsputkista hitsattu kehärakenne, jonka pohja on 
alumiininystyrälevyä.  
Työtaso on kiinnitetty III- puomin päässä olevaan kannakkeeseen. Työtasoa voidaan kääntää 
kannakkeeseen nähden +/- 40o  käyttölaitteena olevalla sähkösylinterillä. 
Työtason asentoa voidaan säätää tason ohjauskeskuksen vakaajajärjestelmän ohjaimella, 
tämä on tarpeellista mikäli taso ei ole vaakasuorassa esim. lämpötilavaihteluiden takia.  

 
 
1.2.5 AKSELISTOKOKOONPANO 
 

Nostin on varustettu jarrullisella jousitetulla akselistolla ja siihen liittyvillä varusteilla sekä 
valoilla ja heijastimilla seuraavasti: 
1. Jarrullinen, jousitettu akselisto 
2. Työntöjarrullinen vetopää 
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3. Jarrutankovarusteet 
4. Renkaat levypyörineen 
5. Nokkapyörä 
6. Lokasuojat 
7. Pistotulppa 
8. Jakorasia 
9. Takavalot 
10. Etuvalot 
11. Takasumuvalo 
12. Kolmioheijastin 
13. Sivuheijastin 
- Kaapelointi 

 

 
 

 

 

Akselisto on kumijousitettu ja varustettu jarruilla, joissa on peruutusautomatiikka. 
Työntöjarrullinen vetopää on varustettu 50 mm:n kuulakytkimellä, käsijarrulla ja turvavaijerilla. 
Nokkapyörä on sinkitty ja tukevarakenteinen. 
Lokasuojat ovat alumiiniset. 

 
1.2.6 HYDRAULIJÄRJESTELMÄ 
 

Hydraulijärjestelmä koostuu seuraavista yksiköistä ja pääosista: 
1. Hydraulikoneikko 
2. Järjestelmäventtiiliyksikkö 
3. Tukijalkaventtiiliyksikkö 
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4. Tukijalkasylinterit 
5. Hydrauliläpivientiliitin 
6. Pyörityksen hydraulimoottori 
7. Pyörityksen venttiiliyksikkö 
8. Nostosylinteri 
9. Alavakaajasylinteri 
10. Venytyssylinteri 
11. Puomiston venttiiliyksikkö 
12. Ylävakaajasylinteri 
- Putket, letkut, liittimet, kiinnittimet 
Lisävarusteiden osat: 
13. Ajolaitteen moottorit 
14. Ajolaitteen sylinterit 
15. Ajolaitteen ohjausventtiiliyksikkö 
- Putket, letkut, liittimet, kiinnittimet 

 

 
 

 

 
 

Hydraulijärjestelmän voimanlähteenä on 230 V / 1,9 kW :n 1 - vaihesähkömoottori. 
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Koneikkoyksikössä on lisäksi hammaspyöräpumppu, imusiivilä, säiliö, välikappale, kytkyt, 
paineenrajoitin ja paluusuodatin. 
Järjestelmäventtiileillä ohjataan öljyvirtaus joko tukijaloille tai puomistolle ja aikaansaadaan 
puomiston 2- nopeusjärjestelmä. Venttiilit ovat ON- OFF sähkösuuntaventtiileitä 
Tukijalkaventtiileillä ohjataan tukijalkasylintereitä, venttiilit ovat käsisuuntaventtiileitä. 
Tukijalkasylinterit ovat 2- toimisia ja varustettu männänpuoleisella lukkoventtiilillä.  
Hydrauliläpivientiliitin mahdollistaa puomiston pyörittämisen rajattomasti. 
Hydraulimoottori pyörittää vaihteen ja kääntölaakerin  välityksellä puomistoa. Moottori on 
gerotortyyppinen ja varustettu kaksoispaineenrajoittimella. Paineenrajoitin sijaitsee pyöritys-
venttiiliyksikössä, jossa on myös pyörityksen ON- OFF sähkösuuntaohjausventtiili.  
Nostosylinteri on 2- toiminen, varustettu männän- sekä varrenpuolen kuormanlaskuventtiileillä 
ja varalaskuventtiilillä. 
Alavakaajasylinteri on 2- toiminen ja yhdistetty samankokoiseen ylävakaajasylinteriin niin, että 
on aikaansaatu suljettu hydraulipiiri. Ylävakaajasylinteri on varustettu molemmin puolin 
kuormanlaskuventtiilillä. 
Venytyssylinteri on 2- toiminen ja varustettu männänpuoleisella kuormanlaskuventtiilillä. 
Puomiston venttiiliyksikössä sijaitsee noston, venytyksen ja vakauksen ON - OFF säh-
kösuuntaohjausventtiilit, vakaajajärjestelmän kuormanlaskuventtiili ja varalaskujärjestelmän 
vastaventtiilit.  
Hydrauliletkut ovat teräskudosvahvisteisia korkeapaineletkuja ja tarkoitettu käytettäväksi myös 
matalissa lämpötiloissa. Teleskooppiliikkeen matkan letkut ovat energiansiirtoketjun suojassa. 
Lisävarusteena olevan hydraulisen ajolaitteen voimanlähteenä on nostimen hydraulikoneikko. 
Sylinterit ovat kaksitoimisia ja varustettu molemmin puolin lukkoventtiilillä. Ajolaitteen rullia 
pyörittää gerotortyyppiset hydraulimoottorit. Ajolaitetta ohjataan käsisuuntaventtiileillä. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1.2.7 SÄHKÖJÄRJESTELMÄ 
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