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1.1.2 TOIMINTAASENTOPIIRUSTUS
TYOTASON OHJAUSKESKUS
TYOTASON KANNAKE TYOTASO
[“ ////
Il - PUOMI Iy
/ o
\YLAVAKAAJASYLINTERI
Il - PUOMI
| -PUOMI
, VENYTYSSYLINTERI
R
NOSTOSYLINTERI
__ALAVAKAAJASYLINTERI
JALUSTAN OHJAUSKESKUS
PYORITYSVAIHDE
_KAANTOLAAKERI
JALUSTA s RUNGON OHJAUSKESKUS
s i
TUKIJALKA- i
SYLINTERI—Z
—_‘-( ~ 0
TUKIJALKA RUNKO/ AKSELISTOLAITTEET HYDRAULINEN AJOLAITE
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1.1.3 KULJETUSMITAT JA PAINOT

Pituus
Leveys
Korkeus
Paino

114 TOIMINTAMITAT JA- PAINOT

Tyoskentelykorkeus max
Lavakorkeus max
Sivu - ulottuma max

Kaantyvyys

Tydtason kuorma, max
- 2 henkilda + lisakuorma
- 1 henkild + lisakuorma

Tyo6tason mitat:

- leveys
- Syvyys
- korkeus

Tyo6tason kaantyvyys

Tukijalkavali, pituussuunta
poikittaissuunta

Tukijalkavoima max

115 TOIMINTAOLOSUHTEET

Sivuttaisvoima max
Tuulen nopeus max

Alin kayttélampaétila
Maapohjan kaltevuus max
Alustan kallistuma max

6,7m
1,8m
2,1m
1490 kg

150m

130m

(9,0 m/ 80 kg)
8,0 m /120 kg
6,5m/ 215 kg

360°

215 kg
55 kg tai
135 kg

1,25m
0,8 m
11 m

+/ - 40°

39m
40m

12.000 N (1200 kg)

400 N
12,5 m/s
-25°C
5 [0}

0,3°
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1.1.6 HYDRAULIJARJESTELMA

Tilavuusvirta, nimellinen
Jarjestelmanpaine
Sailion tilavuus
Paluusuodatin

Venttiilit:

1.1.7 SAHKOJARJESTELMA

Sahkoliitanta
Sahkomoottori, 1- vaihe

Ohjausjannite
Varalaskujarjestelman akut
Johdotus ja kaksoispistorasiat tydtasolla

1.1.8 LISAVARUSTEET
1.18.1 HYDRAULINEN AJOLAITE
Maennousukyky
Nopeus
Voimanlahde
Toimilaitteet
Venttiilit
1.1.9 MELU JA TARINA

A-painotettu danenpainotaso

Koko kehoon kohdistuvaa tarinaa

n. 6,01/ min
190 bar
n. 15 litraa
10
- késiohjatut tukijalkaventtiilit
- sahkoohjatut ON- OFF puomistoventtiilit

230V/50Hz/16A

1,9 kw / 230V,
3000 1/min

24V
2kplx12V/6,5Ah
230V

n.15 %
nim/s
- laitteen hydraulikoneikko
- hydraulisylinteri, 2 kpl
- hydraulimoottori, 2 kpl
- kasiohjausventtiilit

<70dB

Ei havaittavissa
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1.2

121

TEKNINEN RAKENNEKUVAUS

YLEISTA

DEXTER 15 Z on teleskooppipuominen hinattava henkilonostin, jonka tyoskentaykeus on
15 m ja tydtason kuorma 215 kg.

Laitteen kaikki kantavat rakenteet on valmistettu erikoislujasta ohutjgerdksesta.
Pintakasittelyn& on paaosin ulkopuolella maalaus jasipudella ruostesuojaus.
Voimanlahteena on 230 V/ 1,9 kW:n sdhkdmoottorin kayttama hyrhulkoneikko. Hydrauliikan
ohjaus tapahtuu alavaunussa manuaalisesti ja puomistossa sah&ésti

RUNKO JA TUKIJALAT

Laitteen runko on kotelopalkeista ja profiileista hitsattu keharakenne, joka toimii
peravaunualustana, nostimen runkona ja koostuu seuraavista padosista:

1. Runko

Tukijalat

Tukilevyt

Tukijalkojen laakeroinnit

Tukijalkasylinterien laakeroinnit, jalka

Tukijalkasylinterien laakeroinnit, runko

o0k wN
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Liséksi rungossa on kiinnityspaikat seuraaville osille ja varusteille;

akselisto

vetokytkin / tydntojarru
jarruvaijerit

lokasuojat
nokkapyora
kaantolaakeri
puomiston kuljetustuki
vetoaisan kahvat
nostolenkit
hydraulikoneikko
tukijalkaventtiilit
jarjestelmaventtiilit
hydraulilapivientiliitin
rungon saéhkokeskus
rajakytkimet

valot ja heijastimet
suojalevyt
hydrauliletkut ja putket
sahkdkaapelit

Kiinnityspaikat seuraavilldisdvarustesille:
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- ajolaitteen rullat
- ajolaitteen sylinterit
- ajolaitteen venttiilit

Kéaantyvat tukijalat ovat hydraulikayttdiset, kotelopalkkirakenteiset ja niilla on suuisdasvara.
Isot tukilevyt pienentdvat pintapainetta ja sallivat tasauksen efssasellekin maapohjalle.
Tukijalkasylinteritovat runkopalkkien suojassa ja liséksi mé&nnanvarsi on suojattu toiminta
asennossa.

Tukijalat on laakeroitu itsevoitelevilla liukuldereilla.

Sylinterien silmkoissa on nivellaakerit.

Kaikki laakeroinnit on varustettu voitelunipoilla

1.2.2 JALUSTA

Jalusta on myds kotelopalkkirakenteinen ja koostuu seuraavista paaosista:
Jalusta

Kéaéantolaakeri

Pyoritysvaihde

Puomiston momenttivipu

Momenttivivun laakerointi

Nostosylinterin laakerointi

Vakaajasylinterin laakerointi

Puomiston laakerointi

©ONo kWD E
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Liséksi jalustassa on kiinnityspaikat seuraaville osille:
- pyorityslaitteistonventtiilistd

- hydraulilapivienti

- jalustan ohjauskeskus ja suoja

- rajakytkimet

- varalaskuakut

- hydrauliletkut ja putket

- sahkdkaapelit

- suojat

Pyorityslaitteisto ja lapivienti mahdollistavat laitteen pyorityksen rdgahasti molempiin
suuntiin. Pydrityslaitteisto koostuu kaantdlaakerista, kigkkavaihteesta, hammaspydrasta ja
hydraulimoottorista. Kierukkaihde on itsepidattava ja toimii ndin ollen jarruna.
Nostosylinterin alapaé on laakeroitu momenttivipuun, joka huomioi tg8olla olevan kuosman
ja puomiston pituuden aiheuttamat muutslet puomiston momenttiin.

Momenttivipu ja puomisto on laakeroitu itsevoitelevilla liukulaakereilla.

Sylinterien silmukoissa on nivellaakerit.

Kaikki laakeroinnit on varustettu voitelunipoilla

PUOMISTO

Puomisto on 3- osainen teleskooppipuomisto, jota voidaan portaatt@asti kayttad edella mai
nitun momentinvartijan sallimissa rajoissa.

Puomisto koostuu seuraavista osista:

I- puomi

II- puomi

lll- puomi

Venytys ja sisdanvetoketjut

Ulosvetoletjun laakerointi

Sisaanvetoketjun laakerointi

o0k whNpE

DEXTER LIFTS KAPPALE 1




11(20)

KAYTTOOHJE03.10.2017

TEKNISET TIEDOT DEXTER 15 Z

7. Liukupalat
8. Energiansiirtorata
9. Alavakaajasylinterin laakerointi
10. Nostosylinterin laakerointi
11. Venytysylinterin laakerointi
12. Venytysylinterin laakerointi
13. Ylavakaajasylinterin laakerointi
14. Tyodtason kannakkeen laakerointi
16
n 1
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Liséksi puomistossa on kiinnikkeet seuraaville osille:

- puomiston venttiiliyksikko

- hydrauliletkut ja putket

- sahkdkaapelit

Puomit on valmistettu levyista sarmaamalla jaitsattu palkeiksi. Puonien muoto on optimoitu
teleskooppipuomistokayttoon sopivaksi.

DEXTER LIFTS KAPPALE 1
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Puomiston nosto ja lasku tapahtuu nostosylinterilla. Teleskoopin vayy ja sisaanveto
suoritetaan venytyssylinterilla ja ketjuilla. Venytydayteri sijaitsee puomison alapinnassa ja
ketjut puomiston sisalla.

Tyo6tason vakaajajarjestelména on suljettu hydraulinen jarjestelma.

Alavakagasylinteri on kiinnitetty jalustan ja I- puomin vélille ja ylav&aajasylirteri Ill - puomin
ja tason kannakkeen vdlille. Ty6tason sentoa voidaan sdataa hydaulsesti.

Hydrauliletkut ja séhkdkaapelit viedéan jalustasta tyétasolle puomiston sivulla ulkopuolella
olevaa energiarataa pitkin. Teleskooppiliikkeen matkan letkut ja kaalit ovat
energiansiirtoketjussa.

Nostosylinterin javakaajasylinterin silmukoissa on nivellaakerit.

Venytyssylinterin varren silmukassa on nivellaakeri.

Ketjuntaittopyoréat on laakeroitu itsevoitelevilla liukulaakereilla.

Laakeroinneissa on voitelunipat.

124 TYOTASOKOKOONPANO

Tyo6taso koostuu seuraavista osista:
Tyotaso

Tyo6tason kannake
Vakaajasylinterin laakerointi
Sahkdruuvin nivelet

Pohja ja suojat

abrwdRE
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Tyo6taso on ohutseindisista terasputkista hitsattu keharakenne, jonka pohja on
alumiininystyralevya.

Tyo6taso on kiinnitetty IH puomin padssa olevaan kannakkeeseen. Tyésoa voidaan kaantaa
kannakkeeseen nahden ++ 40° kayttélaiteena olevalla satkkosylinterilla.

Tyo6tason asentoa voidaan sdataa tason ohjauskeskuksen vakaajggételméan ohjaimella,
tama on tarpeellista mikali taso ei ole vakasuorassa esim. lampétilavaihteluiden takia.

125 AKSELISTOKOKOONPANO

Nostin on varustettu jarrullisellgousitetulla akselistolla ja shien liittyvilla varusteilla seka
valoilla ja heijastimilla seuraavasti:

1. Jarrullinen, jousitettu akselisto

2. Tyontojarrullinen vetopaa

DEXTER LIFTS KAPPALE 1
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Jarrutankovarusteet
Renkaat levypyorineen
Nokkapyora
Lokasuojat
Pistaulppa
Jakorasia
Takavalot

Etuvalot
Takasumuvalo
Kolmioheijastin
Sivuheijastin
Kaapelointi

T 2

Akselisto on kumijousitettu ja varustettu jarrdd, joissa on peruutusautanatiikka.
Tyontojarrullinenvetopéé on varustettu 50 mm:n kuulakytkimelld, kagirrulla ja turvavajerilla.
Nokkapy6ra on sinkitty ja tukevarakenteinen.
Lokasuojat ovat alumiiniset.

1.2.6 HYDRAULIJARJESTELMA

Hydraulijarjestelma koostuu seuraavista ykdiista ja paaosista:
1

2.
3

Hydraulikoneikko

Jarjestelmaventtiiliyksikko
Tukijalkaventtiiliyksikk®

DEXTER LIF
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Tukijalkasylinterit
Hydraulilapivientiliitin
Pydrityksen hydraulimoottori
Pyorityksen venttiiliyksikko
Nostosylinteri
Alavakaajasylinteri

10. Venytyssylinteri

11 Puomiston venttiiliyksikko

12. Ylavakaajasylinteri

- Putket, letkut, liittimet, kiinnittimet
Lisévarusteidenosat:

13. Ajolaitteen moottorit

14. Ajolaitteen sylinterit

15. Ajolaitteen ohjausventtiiliyksikkd

Putket, letkut, liittimet, kiinnittimet

Hydraulijarjestelman voimanlahteenéd on 230V / 1,9 kW :n 1- vaiheséahkdmoottori.

DEXTER LIF
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Koneikkoyksikdssa on lisaksi hammaspydrapumppu, imusiivild, sailio, valikappale, kytkyt,
paineenrajoitin ja paluusuodatin.

Jarjestelmaventtiileilla bjataan 6ljyvirtaus joko tukijaloille tai puomtslle ja aikaarsaadaan
puomiston 2 nopeusjarjestelma. Venttiilit ovat ONOFF sahkosuuntaenttiileita
Tukijalkaventtiileilla ohjataan tukijalkasylintereitd, venttiilit ovatdisuuntaventtiileita.
Tukiplkasylinterit ovat 2 toimisia ja varustettu mannénpuoleisella lukkenttiililla.
Hydraulilapivientilitin mahdollistaa puomiston pydrittdmisen rajatiasti.

Hydraulimoottori py6rittda vaihteen ja kdank#iakerin vélityksella puanistoa. Moottori on
gerotortyyppinen ja varustettu kaksoispaineggjoittimella. Paineenrgitin sijaitsee pyoritys
venttiiliyksikéssa, jossa on myos pyoritgen ON- OFF sahkdsuuntaohjausventtiili.
Nostosylinteri on 2 toiminen, varustettu manan- seké varrenpuolen kuanmanaskuventtieilla
ja varalaskuventtiililla.

Alavakaajasylinteri on 2 toiminen ja yhdistety samankokoiseen yl&iakagjasylirteriin niin, etta
on aikaansaatu suljettu hydraulipiiri. YkBakagasylinteri on varusteiu molemmin puolin
kuormanlaskventiililla.

Venytyssylinteri on 2 toiminen ja varustettu mannanpuoleisella kuoranaskuventtiilié.
Puomiston venttiiliyksikdssa sijaitsee noston, venytyksen ja vakauksen GNDFF sah
kdésuuntaohjausventtiilit, vakaajajarjestelman kuorntaskwenttiili ja varalaskujarjeselman
vastaventtiilit.

Hydrauliletkut ovat terdskudosvahvisteisia Karapaineletkuja ja tarkdettu kaytettavaksi myds
matalissa lAmpdtiloissa. Teleskooppiliken matkan letkut ovat energiansiirtoketjun suojassa.
Lis&varisteena olevan hydraulisen ajolaitteen voimanlahteena on nosten hydraulikoneikko.
Sylinterit ovat kaksitoimisia ja varustettu molemmin puolin lukkoventtiililla. Ajolaitteen rullia
pyorittaa gerotortyyppiset hydraufioottorit. Ajolaitetta ohjataan kasisuntaventtiileilla.

1.2.7 SAHKOJARJESTELMA
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